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1 Typy komunikaéniho protokolu

Regulatory baspelin KTR a RPS jsou standardné vybaveny sériovym
rozhranim s urovnémi podle RS-485, umoziujicim obousmérny poloduplexni
prenos udajii mezi nadfizenym pocitacem a jednim nebo vice regulatory po
dvoudratovém vedeni. Maximalni pocet pfistroji pfipojenych na vedeni je 32.
Parametry pfenosu jsou pevné dany a s vyjimkou pienosové rychlosti je nelze
meénit: 8 datovych bittl, suda parita, 1 stop bit, pfenosova rychlost v rozsahu 300 az
9600 Bd. Komunikace se uskuteéiiuje podle jednoho ze tfi volitelnych
komunikacnich protokold.

Protokol typu 1 je uren pro spojeni jedné automatiky MA-2 s jednim
regulatorem. Neptedpoklada se ptipojeni dalSich piistrojii na vedeni.

Protokol typu 2 je uréen pro pfipojeni jednoho nebo vice regulatorti pomoci
spolecného vedeni k nadfizenému pocitaci. Je urcen piedevsim ke spolecnému
pfipojeni s automatikami MA-2.

Protokol typu 3 je uréen pro pfipojeni jednoho nebo vice regulatorti pomoci
spole¢ného vedeni k nadfizenému pocitaci. Lze jej pouzit pro dvé varianty
spoluprace s automatikami MA-3.
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2 Protokol typu 1

Protokol typu 1 je uréen pouze k fizeni jedné automatiky MA-2 pomoci
regulatoru. Regulator je trvale v roli mluvciho a do automatiky vysila piikazy pro
provoz nebo odstaveni hotaku a ptikazy pro zvySovani nebo snizovani vykonu.
Aktudlni stav automatiky nevyhodnocuje. Vysilani ptikazii pro automatiku je
blokovano pfi zadavani provoznich parametrti pomoci klavesnice regulatoru.

Regulator i automatika musi mit nastavenou shodnou pfenosovou rychlost
a shodnou adresu. Postup nastaveni pienosové rychlosti a adresy u automatiky
MA-2 je uveden v servisni dokumentaci k automatice, postup nastaveni adresy a
prenosové rychlosti u regulatoru je popsan v uzivatelské dokumentaci regulatoru.

Regulator vysila do automatiky tyto povely (parametr xx je nahrazen
textovou reprezentaci nastavené adresy):

* ‘Sxx;MOD3;RUN;PUP(0’,<CR>, <LF>
hotak v provozu, beze zmény vykonu,

* ‘Sxx;MOD3;RUN;PUP1’ ,<CR>, <LF>
hotak v provozu, zvySovani vykonu,

* ‘Sxx;MOD3;RUN;PDN1’,<CR>, <LF>
hotak v provozu, snizovani vykonu,

* ‘Sxx;STP’,<CR>, <LF>
hotak odstavit mimo provoz.

Parametry pfenosu: osm datovych bitd, sudd parita, jeden stop bit,
prenosova rychlost je nastavitelna na hodnoty 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600
Bd. Pfenos je jednosmérny

2.1 Propojeni reguldtoru s automatikou MA-2

baspelin KTR MA-2P baspelin RPS MA-2P
REGULATOR AUTOMATIKA REGULATOR AUTOMATIKA
HORAKU HORAKU
10] 9 ] 25[26]27 FielF1] ] 25[26]27
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3 Protokol typu 2

Protokol typu 2 je uréen pro spolupraci regulatoru (regulatorti) a automatik
MA-2 s nadfizenym pocitaem. Reguldtor je stejné jako automatika v roli
posluchace a do rezimu vysilani pfechazi pouze po dotazu nadiizeného pocitace.
Aby nedochazelo ke kolizim na sbérnici, je nutno, aby zadné pfistroje piipojené na
vedeni nemély nastavenou stejnou adresu. Naopak vsechny pfistroje musi mit
nastavenou shodnou pfenosovou rychlost.

Parametry pfenosu: osm datovych bitd, suda parita, jeden stop bit,
prenosova rychlost je nastavitelna na hodnoty 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600
Bd. Pfenos je obousmérny poloduplexni.

3.1 Ptipojeni regulatord na vedeni

PREVODNIK
UROVNI KTR MA-2 RPS
STENY RS232 ) )
NADRIZENY S23 REGULATOR AUTOMATIKA REGULATOR
POCITAC | | voN
RS485

L<A:3T> (1 [] ITBI10A (1 [] I2fBI27A ] Fiém;

3.2 Prehled ptikazt

Ptenos dat probiha pomoci textovych fetézcl. Regulator je pfipojen na
vedeni jako posluchac, do role vysilace pfechazi pouze na vyzvu z nadfizeného
pocitace. Instrukce vysilané do regulatoru lze rozdélit na ptikazy a dotazy. Ptikazy
provadi reguldtor bez odpovédi, na dotazy odpovida v textovém tvaru. Soubor
instrukci je uveden v nasledujicim piehledu, jejich popis je v nasledujici kapitole.

* DEV?  dotaz na typ pfistroje,

* DOE ukonceni pfimého ovladani vystupt,

* ER?xxx dotaz na hodnotu v paméti EEPROM, adresa xxx,

* ExxxWyyy zapis byte yyy do paméti EEPROM na adresu xxx,
* RA?xxx dotaz na hodnotu v paméti RAM, adresa xxx,

* Sxx selekce ucastnika s odpovidajici adresou xx (0 .. 99),

* STS? dotaz na stav regulatoru,
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* VER?  dotaz na verzi programového vybaveni regulatoru,

* OUTxxx nastaveni pfimého ovladani vystupi, nastaveni vystupt hodno-

tou xxx.

Jednotlivé instrukce vysilané do regulatoru mohou byt ukonceny
sttednikem (;) nebo fidicim znakem LF (10D, 0AH). Mezi instrukci a ptipadné
parametry muze byt vlozen libovolny pocet mezer. Instrukce Ize psat malymi i
velkymi pismeny. Regulator odpovida velkymi pismeny, odpovéd’ je zakoncena
sekvenci CR, LF (13D, 10D, resp. 0DH, 0AH).

3.3 Popis ptikazii

DEV? dotaz na typ pfistroje

Regulator baspelin KTR odpovi vyslanim fetézce “KTR", regulator
baspelin RPS odpovi vyslanim fetézce “RPS", v obou pfipadech je fetézec
zakoncen sekvenci CR, LF.

DOE ukonceni piimého ovladani vystupa

Regulator ukon¢i rezim pfimého ovladani vystupl, navozeny piikazem
OUTxxx a prejde do automatického rezimu.

Nejvyssi prioritu ma ruéni rezim, navoleny z klavesnice regulatoru, nizsi
prioritu ma rezim piimého ovladani vystupl, navozeny piikazem komunikace a
nejnizs§i prioritu ma automaticky rezim reguldtoru. Rezim piimého ovladani
vystupli se samocinné zrusi rovnéz po uplynuti jedné minuty od pfijeti posledni
platné zpravy (dotazu nebo ptikazu) pro dany regulator.

ER?xxx dotaz na hodnotu v paméti EEPROM, adresa xxx

Parametr xxx musi byt v rozsahu 0 az 127. Regulator odpovi vyslanim
textové reprezentace ¢isla v rozsahu 0 az 65535 (dva byte dat). Odpoveéd opét
zakon¢i sekvenci CR, LF. Vyznam piectenych hodnot je uveden pro jednotlivé
verze regulatoru v kapitole 8.

ExxxWyyy zadani jednoho byte do paméti EEPROM

Provozni parametry do paméti EEPROM je nutno zadavat po jednotlivych
bytech. Regulator pii zadavani kontroluje, zda je nastavovana zadana hodnota v
pripustném rozsahu. Reguldtor ignoruje piikazy zapisu na adresy vyssi nez je
rozsah pole provoznich parametrd pro danou verzi programového vybaveni (viz
kapitola 8). Parametr xxx musi byt tfimistny (nelze vynechat tivodni nuly)!
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Timto piikazem Ize zménit i1 adresu, pienosovou rychlost a typ
komunikacniho protokolu, zména se v téchto piipadech projevi az po vypnuti a
novém zapnuti regulatoru.

RA?xxx  dotaz na hodnotu v paméti RAM, adresa xxx

Parametr xxx musi byt v rozsaho 0 .. 255. Regulator odpovi vyslanim
textové reprezentace Cisla umérného dvéma bytim v paméti RAM, zakoncené
sekvenci CR, LF. Cislo miize byt v rozsahu 0 aZ 65535 a jeho vyznam zavisi na
adrese xxx. Méfené hodnoty analogovych veli¢in jsou dvoubytové a jsou ulozeny
na adresach 96D=60H (prvni vstup) az 106D=6AH (Sesty vstup) (baspelin KTR
ma pouze dva vstupy, adresy 96D a 98D). Skute¢na hodnota métené veliciny je
dana podilem tohoto ¢isla a pfepocitavaciho koeficientu. Pfepocitavaci koeficienty
pro jednotlivé verze regulatoru jsou uvedeny v kapitole 7.

Sxx selekce ucastnika s odpovidajici adresou

Parametr xx mize byt v rozsahu 0 .. 99. Regulator vSak mize mit nastavenou
adresuvrozsahu0..255. Regulator provadi v§echny ptikazy a odpovidé na v§echny
dotazy pouze v ptipadé, ze byl pfedem adresovan piikazem Sxx, kde parametr xx
musi byt roven jeho nastavené adrese. Pfi piijeti dalsiho piikazu Sxx s odliSnym
parametrem xx se regulator uvede do neaktivniho stavu (neaktivniho z hlediska
komunikace) a na dalsi pfikazy a dotazy nereaguje.

STS? dotaz na stav regulatoru

Regulator odpovi vyslanim ¢isla v rozsahu 0 az 255, jehoz binarni
reprezentace nese nasledujici informace:

D7MSB)=1 . . . . . provozrucné,

D6=1 . . . . . . . rezim nastavovani,

D3=1 . . . . . . . relé Red sepnuto (pouze baspelin RPS),
D2=1 . . . . . . . relé Re3 sepnuto (pouze baspelin RPS),
DlI=1 . . . . . . . reléRe2 sepnuto.

DO((LSB)=1 . . . . . relé Rel sepnuto.

VER? dotaz na verzi programového vybaveni regulatoru

Regulator odpovi vyslanim fetézce oznacujiciho verzi programového
vybaveni (napt. “R1"). Této informace mtize nadfizeny pocita¢ vyuzit napi. ke
stanoveni méfenych veli¢in a jejich rozsahu apod.
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OUTxxx nastaveni piimého ovladdani vystupi, nastaveni
vystupt hodnotou xxx

Regulator prejde do stavu piimého ovladani vystupl a nastavi jednotlivé
vystupy podle hodnoty xxx. Vystupni relé RE301 (prvni vystup) méa vahu 1, RE302
ma vahu 2, RE303 ma vahu 4 (pouze baspelin RPS), RE304 ma vahu 8 (pouze
baspelin RPS). Vyssi bity jsou ignorovany.

Pokud programové vybaveni nadfizeného pocitace neumoznuje zajistit
Casovani uvedené v kapitole 6 a sbérnice zstava po urcity ¢as bez buzeni (vSechny
pfistroje na piijmu), je vhodné kazdy dotaz nebo piikaz zacinat stfednikem (;).

Prikazy je mozné sdruzovat do skupin, napft. sekvence

“S1;RA?96;”
zajisti selekci reguldtoru s adresou 1 a vyzada si informaci o hodnoté veliciny
meéfené prvnim vstupem. Pokud je v takové sekvenci dotaz, mize tam byt pouze
jeden a musi byt na konci sekvence.
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4 Protokol typu 3

Protokol typu 3 je ur€en pro pfipojeni regulatorii a automatik MA-3 k
nadfizenému pocitaci. Umoziluje rovnéz pripojeni regulatoru k rozhrani A
automatiky MA-3 a tim jeji bezkontaktni fizeni (podobné jako protokol typu 1 s
automatikou MA-2) a soucasné s tim predavat data a pfijimat ptikazy z nadiizeného
pocitace pripojen¢ho k rozhrani B automatiky MA-3. Tato moznost je podrobné
popsana v kapitole 5.

Aby nedochazelo ke kolizim na sbérnici, je nutno, aby zadné pfistroje
pripojené na vedeni nemély nastavenou stejnou adresu. Naopak vSechny pfistroje
musi mit nastavenou shodnou pfenosovou rychlost.

Parametry pienosu: osm datovych bitli, suda parita, jeden stop bit,
prenosova rychlost je nastavitelna na hodnoty 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600
Bd. Pienos je obusmérny poloduplexni.

4.1 Piipojeni reguldtort na vedeni

PREVODNIK
UROVNI -
MA-3 bospelin KTR baspelin RPS
NADRIZENY Rs232 AUTOMATIKA REGULATOR (baspelin CPM)
POCITAC | | HORAKU REGULATOR
R$485
A B 1ai2jaizjata 17 [s10] S9 F17|F18

= i \ |

) { I

4.2 Ptehled ptikazl a dotazi

Regulator je pfipojen na vedeni jako posluchac, do role vysilace prechazi
pouze na vyzvu. Instrukce vysilané do regulatoru Ize rozdélit na piikazy a dotazy.
Ptikazy provadi regulator bez odpovédi. Format ptikazu, dotazu i odpovédi je
shodny:
| STX(02) | LO adr | HI adr | LO typ | HI typ [ LO parl | HI parl|...] LO xor | HI
xor | ETX(03) |

Parametry uvedené v hranaté zavorce jsou nepovinné, zalezi na typu zpravy.

Kazda zprava zacind znakem STX (2). Kazdy dalsi byte dat je pfenasen jako
dvojice bytl, nejprve nizs$i a pak vyssi ¢ast, ptiCemz kazdy pienaseny byte ma
shodnou nizsi a vyssi polovinu.

® adr adresa automatiky,
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* typ typ zpravy,
® parl..parl2 . . . . . parametry zpravy nebo pfenasena data,
® Xxor kontrolni byte xor = adr xor typ [xor parl . . . xor parl2].

Kazda zprava musi byt ukonc¢ena znakem ETX (3). Kontrolni byte se pocita
z pienaSenych dat pfed jejich rozdélenim pro pienos na nizsi a vyssi ¢ast.

Jako ptiklad je uvedena zprava pro start hotaku ( typ zpravy 1), pfenasena
rozhranim A, adresa SCH. Zprava nema parametry, kontrolni byte = 5CH xor 1 =
5DH. Pfenasi se:

02H CCH 55H 11H 00H DDH 55H 03H

nebo dekadicky

2 204 85 17 0 221 85 3

Regulator v odpovédi uvadi vlastni adresu, stejny typ zpravy, jaky mél dotaz
a jako parametry pozadovana data.

V nasledujici tabulce je uveden piehled typt zprav:

pocet
typ zpravy funkce parametrli
dotaz/odpovéd
18 zéapis provozniho parametru do EEPROM 3/-
19 nastaveni vystupnich relé 1/-
20 ukoncCeni pfimého ovladani vystupnich relé 0/-
32 dotaz na typ zafizeni 0/3
33 dotaz na verzi programového vybaveni 0/3
34 dotaz na data z paméti RAM 1/4
35 dotaz na data z paméti EEPROM 1/2

4.3 Popis ptikazl a dotazl

Typ zpravy 18 - zéapis provozniho parametru

parametry: parl . adresa provozniho parametru v EEPROM,
par2 . niz8i byte zapisovanych dat,
par3 . vySssi byte zapisovanych dat.
odpoved™: neni
Regulator provede kontrolu adresy (parl) zadavaného parametru. Pokud je
adresa v rozsahu platnych provoznich parametrti pro danou verzi programového
vybaveni (viz kapitola 8) a je suda, provede regulator kontrolu velikosti pfijatych

10
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dat (par2, par3). Pokud lezi hodnota pfijatych dat v rozsahu ptipustnych hodnot pro
dany parametr, provede se zapis do paméti EEPROM.

Timto piikazem Ize zménit i1 adresu, pfenosovou rychlost a typ
komunikaéniho protokolu. Zména se v téchto pfipadech projevi az po vypnuti a
novém zapnuti regulatoru.

Typ zpravy 19 - nastaveni vystupnich relé

parametry: parl . data pro nastaveni vystupnich relé
odpoved™: neni
Regulator prejde do stavu piimého ovladani vystupl a nastavi jednotlivé
vystupy podle hodnoty parl. Vystupni relé RE301 (prvni vystup) ma véhu 1,
RE302 ma vahu 2, RE303 ma vahu 4 (pouze baspelin RPS), RE304 ma vahu 8
(pouze baspelin RPS). Vyssi bity jsou ignorovany.

Typ zpravy 20 - ukonceni ptfimého ovladani vystupti

parametry: zadné
odpoveéd: neni

Regulator ukon¢i rezim pfimého ovladani vystupli, navozeny piijetim
zpravy typu 19 a ptejde do automatického rezimu.

Nejvyssi prioritu ma ruéni rezim, navoleny z klavesnice regulatoru, nizsi
prioritu ma rezim piimého ovladani vystupt, navozeny piikazem komunikace a
nejniz8§i prioritu méd automaticky rezim reguldtoru. Rezim piimého ovladani
vystupll se samoc¢inné zrusi rovnéz po uplynuti jedné minuty od pfijeti posledni
platné zpravy (dotaz nebo piikaz) pro dany regulator.

Typ zpravy 32 - dotaz na typ zatizeni

parametry: zadné
odpoveéd: parl ... par3 - ASCII hodnoty znakli oznaceni piistroje
Vysilané parametry parl . . . par3 jsou ASCII reprezentaci znaku fetézce

oznacujictho typ zafizeni. Regulator baspelin KTR odpovida fetézcem ‘KTR®
(ASCII 75, 84, 82). Regulator baspelin RPS odpovida fetézcem ‘RPS (ASCII 82,
80, 83).

Typ zpravy 33 - dotaz na verzi programového vybaveni

parametry: zadné
odpoveéd™: parl ... par3 - ASCII hodnoty znaki oznaceni verze programového
vybaveni

11
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Vysilané parametry parl . . . par3 jsou ASCII reprezentaci znaku fetézce
oznacujiciho verzi programového vybaveni napt. ‘F1°, ‘R1° apod.

Typ zpravy 34 - dotaz na data z paméti RAM (dotaz)

parametry: parl - adresa paméti RAM
odpoveéd: parl ... par4 - obsah Ctyf byte od adresy v dotazu

Parametr parl v dotazu miize byt v rozsahu 0 az 255. Regulator odpovi
vyslanim zpravy se ¢tyfmi parametry, které reprezentuji obsah ¢tyf byte paméti
RAM.

Meftené hodnoty analogovych veli¢in jsou dvoubytové a jsou ulozeny na
adresach 96D=60H (prvni vstup) az 106D=6AH (Sesty vstup) (baspelin KTR ma
pouze dva vstupy, adresy 96D a 98D). Skutecnd hodnota métrené veli¢iny je dana
podilem tohoto ¢isla a pfepocitavaciho koeficientu. Pfepocitavaci koeficienty pro
jednotlivé verze regulatoru jsou uvedeny v kapitole 7.

Typ zpravy 35 - dotaz na data z paméti EEPROM

parametry: parl - adresa paméti EEPROM
odpoveéd: parl ... par2 - obsah dvou byte od adresy v dotazu
Parametr parl v dotazu mize byt v rozsahu 0 az 127. Regulator odpovi
vyslanim zpravy se dvéma parametry, které reprezentuji obsah dvou byte paméti
EEPROM. Vyznam piectenych hodnot je uveden pro jednotlivé verze regulatoru
v kapitole 8.

12
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5 Komunikace prostfednictvim automatiky MA-3

Komunikaéni protokol typu 3 umoziuje zvlastni rezim provozu regulatoru
s automatikou MA-3. V tomto rezimu je mozné jednak ovladat provoz hotédku a
jeho vykon regulatorem pomoci kanalu RS-485, zaroven je vSak zachovana
moznost pfipojeni automatiky k nadfizenému pocitaci i moznost pienaset data z
regulatoru do tohoto pocitace a naopak z tohoto pocitace nastavovat parametry
regulatoru. Regulator je pfitom pfipojen k rozhrani A automatiky MA-3, ktera je k
nadfizenému pocitaci pfipojena prostfednictvim svého rozhrani B. Pienos dat z
nadfizeného pocitaée do regulatoru a naopak se pak uskuteéiiuje pomoci tzv.
pruchozich zprav pfes automatiku MA-3. Pfenos dat mezi regulatorem a
automatikou je obousmérny poloduplexni a nepiedpoklada se piipojeni dal$ich
pfistroju k vedeni. Pfenos dat mezi automatikou a nadfizenym pocitac¢em je rovnéz
obousmérny poloduplexni, na vedeni je vSak mozno piipojovat dalsi piistroje -
regulatory i automatiky se shodnym typem komunika¢niho protokolu.

Pii komunikaci prostfednictvim automatiky MA-3 je regulator v roli
mluvéiho (po zapnuti se pfepne na vysilani) a vysila do automatiky ptikazy pro
provoz a odstaveni hotdku a pro fizeni jeho vykonu. Mezitim prabézné vysila do
automatiky dotazy na tzv. pruchozi data a podle eventudlnich ptikazi pfijatych
timto zpusobem vysila do automatiky odpovédi, které automatika predava
nadfizenému pocitaci.

Komunikace prostfednictvim automatiky MA-3 je mozna pouze v pfipadé,
ze je u regulatoru nastavena prenosova rychlost 9600 Bd a adresa 92 (5C
hexadecimalng).

Regulator vysila do automatiky nasledujici povely:

® odstaveni automatiky do klidu .  (STX,92,2,94,ETX),

® spusténi automatiky . . . . . . (STX,92,1,93,ETX),

® zvySovanivykonu . . . . . . (STX,92,4,20,76,ETX),

® snizovani vykonu . . . . . . . (STX,92,3,20,75,ETX),

® dotaz na prichozi data (data z nadiizeného pocitace)
(STX,92,36,120,ETX),

® prenos dat do nadfizeného pocitace (pokud jsou zadana)
(STX,92,31,parl,par2,par3,par4,xor, ETX).
Pokud regulator pfijme jako odpovéd na dotaz typu 36 zpravu s nenulovymi
parametry, vykona ptisluSnou ¢innost nebo vysle odpovéd’ prostiednictvim zpravy
typu 31.

5.1 Propojeni regulatorti a automatik MA-3

13
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REGULATOR REGULATOR
; baspelin RPS
baspelin KTR (baspelin CPM)
PREVODNIK
UROVWNI MA-3 MA3
NADRIZENY RS232 AUTOMATIKA AUTOMATIKA
POCITAC HORAKU HORAKU
RS485 — PR
A B IA11IA12IA13[A14IA15IA15|A17 IA11IA1ZIA1SII-\14IA151A1GIA17
L /| T
)| L |
U U U
E10|SQ F16|F17
REGULATOR REGULATOR
; baspelin RPS
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5.2 Ptehled podtypt zprav pro zprostiedkované ovladani

V tabulce jsou uvedeny typy zprav (vyznam parametrd odpovédi 36
automatiky na dotaz 36 regulatoru).

par4 funkce

Zapis dvou byte do EEPROM

par1 par2 par3

1 adr data lo data hi
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par1 par2 par3 par4 funkce
2 data PFimé nastaveni vystupl regulatoru
3 Konec pfimého ovladani vystupl
4 Dotaz na typ pfistroje
5 Dotaz na verzi programového vybaveni
6 adr Dotaz na obsah RAM
7 adr Dotaz na obsah EEPROM
8 adr1 adré Dotaz na obsah oblasti RAM

5.3 Popis podtypti zprav pro zprostiedkované ovladani

Podtyp zpravy 1 - zapis provozniho parametru

parametry: parl . podtyp zpravy,
par2 . adresa provozniho parametru v EEPROM,
par3 . nizsi byte zapisovanych dat,
pard . vyssi byte zapisovanych dat.
odpoveéd: neni
Regulator provede kontrolu adresy (par2) zadavaného parametru. Pokud je
adresa v rozsahu platnych provoznich parametrii pro danou verzi programového
vybaveni (viz kapitola 8) a je suda, provede regulator kontrolu velikosti pfijatych
dat (par3, par4). Pokud lezi hodnota pfijatych dat v rozsahu ptipustnych hodnot pro
dany parametr, provede se zapis do paméti EEPROM.
Timto piikazem Ize zménit i1 adresu, prenosovou rychlost a typ
komunikaéniho protokolu. Zména se v téchto piipadech projevi az po vypnuti a
novém zapnuti regulatoru.

Podtyp zpravy 2 - nastaveni vystupnich relé

parametry: parl . podtyp zpravy,
par2 . data pro nastaveni vystupnich relé
odpoved™: neni
Regulator piejde do stavu pfimého ovladani vystupt a nastavi jednotlivé
vystupy podle hodnoty par2. Vystupni relé RE301 (prvni vystup) ma vahu 1,
RE302 mé véhu 2, RE303 ma vahu 4 (pouze baspelin RPS), RE304 ma vahu 8
(pouze baspelin RPS). Vyssi bity jsou ignorovany.
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Podtyp zpravy 3 - ukonceni pfimého ovladani vystupt

parametry: parl . podtyp zpravy
odpoved™: neni

Regulator ukon¢i rezim pfimého ovladani vystupl, navozeny pfijetim
zpravy podtypu 2 a piejde do automatického rezimu.

Nejvyssi prioritu ma ruéni rezim, navoleny z klavesnice regulatoru, nizsi
prioritu ma rezim piimého ovladani vystupl, navozeny piikazem komunikace a
nejnizs§i prioritu ma automaticky rezim regulatoru. Rezim piimého ovladani
vystupll se samoc¢inné zrusi rovnéz po uplynuti jedné minuty od pfijeti posledni
platné zpravy (dotaz nebo piikaz) pro dany regulator.

Podtyp zpravy 4 - dotaz na typ zatizeni

parametry: parl . podtyp zpravy
odpoved™: zprava 31, parl = 4 (podtyp zpravy),
par2 . .. par4 - ASCII hodnoty znakli oznaéeni pfistroje
Vysilané parametry par2 . . . par4 jsou ASCII reprezentaci znaku fetézce
oznacujictho typ zafizeni. Regulator baspelin KTR odpovida fetézcem ‘KTR®
(ASCII 75, 84, 82). Regulator baspelin RPS odpovida fetézcem ‘RPS (ASCII 82,
80, 83).

Podtyp zpravy 5 - dotaz na verzi programového vybaveni

parametry: parl . podtyp zpravy
odpoveéd™: zprava 31, parl =5 (podtyp zpravy),
par2 . .. par4 - ASCII hodnoty znakt oznaceni verze
programového vybaveni
Vysilané parametry par2 . . . pard jsou ASCII reprezentaci znak fetézce
oznacujiciho verzi programového vybaveni napt. ‘F1°, ‘R1° apod.

Podtyp zpravy 6 - dotaz na data z paméti RAM (dotaz)

parametry: parl . podtyp zpravy,
par2 - adresa paméti RAM
odpoved™: zprava 31, parl = 6 (podtyp zpravy),
par2 - adresa RAM
par3, par4 - obsah dvou byte od adresy v dotazu
Parametr par2 v dotazu muze byt v rozsahu 0 az 255. Regulator odpovi
vyslanim zpravy se ¢tyfmi parametry, z nichz posledni dva reprezentuji obsah dvou
byte paméti RAM.
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Meétené hodnoty analogovych veli¢in jsou dvoubytové a jsou ulozeny na
adresach 96D=60H (prvni vstup) az 106D=6AH (Sesty vstup) (baspelin KTR ma
pouze dva vstupy, adresy 96D a 98D). Skutecna hodnota métené veli¢iny je dand
podilem tohoto ¢isla a pfepocitavaciho koeficientu. Pfepocitavaci koeficienty pro
jednotlivé verze regulatoru jsou uvedeny v kapitole 7.

Podtyp zpravy 7 - dotaz na data z paméti EEPROM

parametry: parl . podtyp zpravy,
par2 - adresa paméti EEPROM
odpoved™: zprava 31, parl =7 (podtyp zpravy) ,
par2 - adresa EEPROM,
par3, par4 - obsah dvou byte od adresy v dotazu
Parametr par2 v dotazu mize byt v rozsahu 0 az 127. Regulator odpovi
vyslanim zpravy se ¢tyfmi parametry, z nichz posledni dva reprezentuji obsah dvou
byte paméti EEPROM. Vyznam piectenych hodnot je uveden pro jednotlivé verze
regulatoru v kapitole 8.

Podtyp zpravy 8 - dotaz na data z oblasti paméti RAM

parametry: parl . podtyp zpravy,
par2 - spodni adresa paméti RAM,
par3 - horni adresa paméti RAM
odpoveéd: zprava 31, parl = 8 (podtyp zpravy),
par2 - aktualni adresa RAM,
par3, par4 - obsah dvou byte od adresy v par2
Parametry par2 a par3 v dotazu mohou byt v rozsahu 0 az 255. Regulator
odpovi vyslanim zpravy se ¢tyfmi parametry, z nichz druhy reprezentuje aktualni
adresu RAM a posledni dva parametry reprezentuji obsah dvou byte paméti RAM.
Adresa v parametru par2 za¢ina na hodnoté par2 dotazu. Pfi kazdém vysilani se
zvysi o 2, dokud neni vyssi nebo rovna parametru par3 dotazu, poté je ji pfifazene
opét pocatecni hodnota par2 dotazu. Cyklus vysilani je ukoncen az ptijetim dalsiho
dotazu.

17



baspelin KTR, RPS

6 Casovani pfenosu

Po zapnuti se regulator pfepne do funkce posluchace. Po pfijeti zpravy, na
kterou neodpovida (ptikaz), zdstava regulator posluchacem. Maximalni doba
zpracovani zpravy je 10 ms. Bezprostfedné po pfijeti zpravy, na kterou regulator
odpovida (dotaz), pfepne se do funkce mluv¢iho. Odpovéd zaéne vysilat
minimalné 10 ms, maximalné 25 ms po piijeti dotazu. Zpét do funkce posluchace
se piepne po 5 ms od ukonéeni vysilani odpovédi.

Z dtivodu zmenseni vlivu poruch na vedeni se doporucuje, aby se prekryvaly
doby, po néz jsou jednotlivé pristroje ve funkci vysilace.

NADRIZENY POCITAC
VYSILANI 3 PRIKAZ . PRIKAZ . DOTAZ 3 3 PRIKAZ
PRIJEM
MAX. 10ms__ ! MAX. 5ms!
(MIN. 1ms) "} 1 3 |
: jMIN.5ms:
REGULATOR ‘
VYSILANI ODPOVED
PRIJEM |
MAX. 1ms_| | 10..25 ms_ 5ms

Uvedené ¢asovani neplati pro komunika¢ni protokol typu 1 a pro ovladani
regulatoru prostiednictvim automatiky MA-3 (viz kapitola 5).
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7 Vyznam ptenaSenych dat podle verzi

Jako odpovéd’ na dotaz na méfenou hodnotu vysle regulator reprezentaci

Cisla, které je nutno nejprve prepocitat podle nasledujicich tabulek. Naptiklad
odpovi-li regulator baspelin RPS verze K1 na dotaz ‘RA?96’ vyslanim fetézce
520’ (protokol typu 2), je teplota métena jeho prvnim vstupem 52,0°C.

7.1 Pfenésena data regulatoru baspelin KTR

1. vstup 2. vstup
verze pfenasena . meéfena pfenasena o meéfena
data prepocet data data prepocet data
B1 0..1000 x/2 0..500°C | 0..1000 x/10 0..100%
B2 0..1000 x/2 0..500°C | 0..1000 x/10 0..100%
B3 0..1500 x/10 0..150°C | 0..1500 x/10 0..150°C
F1 0.. 1500 x/10 0..150°C | 0..1000 x/2 0..500°C
F2 0..1500 x/10 0..150°C | 0..1000 x/2 0..500°C
F3 0..1000 x/20 0..50°C 0..1000 x/10 0..100%
F4 0..1000 x/2 0..500°C | 0..1000 x/10 0..100kPa
F5 0..1000 x/2 0..500°C | 0..1000 x/2 0..500°C
Fé 0..1000 x/2 0..500°C | 0..1000 x/400 0..2,5MPa
F7 0.. 1500 x/10 0..150°C | 0..1000 x/10 0..100%
F8 0..1500 x/10 0..150°C | 0..1000 x/2 0..500°C
K2 0.. 1500 x/10 0..150°C | 0..1500 x/10 0..150°C
K3 0..1500 x/10 0..150°C | 0..1500 x/10 0..150°C
K4 0..1000 x/5 0..200°C | 0..1000 x/5 0..200°C
P1 0..800 x/1000 0..0,8MPa | 0..1200 x/4 0..300°C
P2 0..850 x/10 0..85cm | 0..1500 x/10 0..150°C
R2 0..1500 x/5 0 .. 300A 0..1250 x/500 0..2,5MPa
W1 0..1000 x/2 0..500°C | 0..1000 x/10 0..100%
Z1 0..1200 x/4 0..300°C | 0..1000 x/2 0..500°C
z2 0..1500 x/10 0..150°C | 0..1000 x/10 0..100%
Z3 0..1200 x/4 0..300°C | 0..1000 x/10 0..100%

19



baspelin

KTR, RPS

7.2 Pienésena data regulatoru baspelin RPS

RPS verze K1
vstup pfenasena data prepocet meéfena data
1.6 0..1500 x/10 0..150°C
RPS verze K2
vstup prenasena data prepocet meéfena data
1,2 0..1000 x/5 0..200°C
3 0..1000 x/2 0..500°C
4 0..1000 x/10 0..100%
5,6 0..1500 x/10 0..150°C
RPS verze K3
vstup prenasena data prepocet meéfena data
1 0..1000 x/5 0..200°C
2 0..1000 x/10 0..100%
3 0..1300 X 0..1300°C
4 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C
5,6 0..1000 x/10 0..100%
RPS verze R1
vstup pfenasena data prepocet mérena data
1 0..1000 x/400 0..2,50MPa
2,3 0..800 x/2 0..400°C
4 0..1000 x/10 0..100%
5 0..1000 x/5 0..200°C
6 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C
RPS verze R2
vstup prfenasena data prepocet mérena data
1,3 0..1000 x/5 0..200°C
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RPS verze R2

vstup prenasena data prepocet meéfena data
2 0..800 x/500 0..1,60MPa
4 0..800 x/2 0..400°C
5 0..1000 x/10 0..100%
6 0 .. 1000 x/4 0..250 m¥h

RPS verze R3

vstup prfenasena data prepocet mérena data
1 0..1000 x/5 0 .. 200kPa

2,3 0..800 x/2 0..400°C
4 0..1000 x/10 0..100%
5 0..1000 x/5 0..200°C
6 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C

RPS verze R4

vstup prenasena data prepocet meéfena data
1,3 0..1000 x/5 0..200°C
2 0..800 x/2 0..400°C
4 0..1000 x/10 0..100%

5,6 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C

RPS verze R5

vstup prenasena data prepocet méfena data
1 0..1000 x/1000 0..1,00MPa

2,3 0..800 x/2 0..400°C
4 0..1000 x/10 0..100%
5 0..1000 x/5 0..200°C
6 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C
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RPS verze S2
vstup prenasena data prepocet meéfena data
1 0..1000 x/5 0..200°C
2.6 0..1000 x/10 0..100%
RPS verze S4
vstup prenasena data prepocet méfena data
1.6 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C
RPS verze V1
vstup prenasena data prepocet mérena data
1,2 0..1500 x/10 0..150°C
3 0..1000 x/2 0..500°C
4,5,6 0..1000 x/10 0..100%
RPS verze V2
vstup prenasena data prepocet méfena data
1..6 0..1500 x/10 0..150°C
RPS verze V3
vstup prenasena data prepocet méfena data
1,2 0..1500 x/10 0..150°C
3 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C
4,5,6 0..1000 x/10 0..100%
RPS verze V4
vstup prfenasena data prepocet mérena data
1,4,5 0..1500 x/10 0..150°C
2 0..1000 (x-300)/10 -30 .. +70°C
3,6 0..1000 x/10 0..100%
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RPS verze V5
vstup prenasena data prepocet meéfena data
1,2 0..1500 x/10 0..150°C
3,4,5,6 0..1000 x/10 0..100%
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8 Vyznam provoznich parametrti podle verzi

Jako odpoveéd’ na dotaz na provozni parametr vysle regulator reprezentaci
Cisla, jehoz vyznam je uveden v nasledujicich tabulkach. Provozni parametry jsou
veli¢iny v rozsahu word, jejich pienos probiha po dvou bytech, pficemz nizsi byte
je vzdy na niz§i adrese (sudy parametr xxx v dotazu). Hodnoty neuvedené v
tabulkach jsou bud’ nepouzity nebo nema vyznam je prendset, pfesto i v téchto
ptipadech regulator vysle odpovéd'.

Presny vyznam a mozny rozsah uvedenych parametrii je uveden v
uzivatelské dokumentaci pro danou verzi.

8.1 Provozni parametry regulatoru baspelin KTR

KTR verze B1

adresa vyznam parametru

2,3 posuv vypinaci hodnoty teploty 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C

45 hystereze mezi vypinaci a’za'pinaci hodnotou teploty

’ 0 .. 99 odpovida 1 .. 100°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C
16, 17 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
18,19 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
20, 21 typ komunikaéniho protokolu 0 .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
22,23 zadana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 500 tj. 0 .. 500°C
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KTR verze B2

adresa vyznam parametru

2,3 posuv vypinaci hodnoty teploty 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C

45 hystereze mezi vypinaci a’za}pinaci hodnotou teploty

’ 0 .. 99 odpovida 1 .. 100°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C

8,9 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
10, 11 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
12,13 regulacni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
22,23 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
24,25 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
26, 27 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
28, 29 zadana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 500 tj. 0 .. 500°C

KTR verze B3

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty B 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
18,19 adresa pro pfenos RS-4850 .. 99
20, 21 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
22,23 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
24,25 vypinaci hodnota teploty A0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
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KTR verze F1

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 posuv méfené teploty B 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C
10, 11 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
12,13 regulacni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
14,15 regula¢ni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
24,25 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
26, 27 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
28, 29 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
30, 31 hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

KTR verze F2

adresa vyznam parametru

2,3 posuv vypinaci hodnoty teploty 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

45 hystereze mezi vypinaci a ;a'pinaci hodnotou teploty

’ 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv mérené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 posuv mérfené teploty B 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C
10, 11 regulacni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
12,13 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
14,15 regulacéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
24,25 adresa pro prfenos RS-485 0 .. 99
26, 27 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
28, 29 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
30, 31 hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
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KTR verze F3

adresa vyznam parametru
2,3 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
4,5 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
6,7 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
8,9 regulacéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
18, 19 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
20, 21 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
22,23 typ komunikacniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
24,25 hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

KTR verze F4

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota tlaku 0 .. 100 tj. 0 .. 100 kPa

45 hystereze mezi vypinaci a z’apinaci hodnotou tlaku

’ 0 .. 49 odpovida 1 .. 50 kPa

6,7 posuv mérené teploty A 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C

8,9 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
10, 11 regulacni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
12,13 regulacni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
22,23 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
24,25 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
26, 27 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
28,29 hodnota tlaku pro regulaci 0 .. 100 tj. 0 .. 100 kPa
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KTR verze F5

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 2. stuperi 0 .. 500 tj. 0 .. 500°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C

8,9 posuv méfené teploty B 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C
18,19 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
20, 21 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
22,23 typ komunikaéniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
24,25 vypinaci hodnota teploty 1. stuper 0 .. 500 tj. 0 .. 500°C

KTR verze F6

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota tlaku 0 .. 250 tj. 0 .. 2,50 MPa

hystereze mezi vypinaci a zapinaci hodnotou tlaku

4.5 0... 49 odpovida 0,01 .. 0,50 MPa

6,7 posuv mérené teploty A 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C

8,9 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
10, 11 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
12,13 regula¢ni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
22,23 adresa pro pfenos RS-4850 .. 99
24,25 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
26, 27 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
28,29 hodnota tlaku pro regulaci 0 .. 250 tj. 0 .. 2,50 MPa
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KTR verze F7

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
10, 11 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
12,13 regulacni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
14,15 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
24,25 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
26, 27 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
28, 29 hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

KTR verze F8

adresa vyznam parametru

2,3 posuv vypinaci hodnoty teploty 0 .. 49 tj. 1 .. 50°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 posuv mérené teploty B 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C
18,19 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 255
20, 21 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 5 odpovida 0,3 .. 9,6kBd
22,23 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
24,25 zadana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
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KTR verze K2

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
10, 11 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
12,13 regulacni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
14,15 regula¢ni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
24,25 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
26, 27 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
28, 29 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
30, 31 hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

KTR verze K3

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 2. stuperi 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

45 hystereze mezi vypinaci a ;a'pinaci hodnotou teploty

’ 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv mérené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 posuv méfené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
18, 19 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
20, 21 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
22,23 typ komunikaéniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
24,25 vypinaci hodnota teploty 1. stupent 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
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KTR verze K4

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty B 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -20°C .. +20°C

8,9 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -20°C .. +20°C
18,19 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
20, 21 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
22,23 typ komunikaéniho protokolu 0 .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
24,25 vypinaci hodnota teploty A 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C

KTR verze P1

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota tlaku 0 .. 800 tj. 0 .. 800 kPa

hystereze mezi vypinaci a zapinaci hodnotou tlaku

4.5 0... 99 odpovida 1 .. 100 kPa

6,7 posuv méfené teploty B 0 .. 200 odpovida -25°C .. +25°C

8,9 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
10, 11 regulacni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
12,13 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
22,23 adresa pro pfenos RS-4850 .. 99
24,25 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
26, 27 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
28,29 hodnota tlaku pro regulaci 0 .. 800 tj. 0 .. 800 kPa
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KTR verze P2

adresa vyznam parametru
2,3 posuv méfenéhladiny 0 .. 1000 odpovida 0 .. 100 cm
4,5 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
6,7 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
8,9 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
10, 11 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
12,13 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
22,23 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
24,25 typ komunikaéniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
26, 27 hodnota hladiny pro regulaci 0 .. 184 tj. -99 .. 85 cm

KTR verze R2

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota tlaku pro 2. stupen 0 .. 250 odpovida 0 .. 2,5 MPa

hystereze mezi vypinaci a zapinaci hodnotou tlaku

45 0... 49 odpovid0,01 .. 0,50MPa

18,19 vypinaci hodnota tlaku pro 1. stupen 0 .. 250 odpovida 0 .. 2,5 MPa
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KTR verze W1

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 0 .. 500 tj. 0 .. 500°C

45 hystereze mezi vypinaci a’za}pinaci hodnotou teploty

’ 0 .. 99 odpovida 1 .. 100°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C

8,9 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
10, 11 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
12,13 regulacni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
14,15 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
24,25 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
26, 27 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
28, 29 hodnota teploty pro regulaci 0 .. 500 tj. 0 .. 500°C

KTR verze Z1

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 0 .. 300 tj. 0 .. 300°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -25°C .. +25°C

8,9 posuv mérené teploty B 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C
10, 11 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
12,13 regulacni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
14,15 regulacni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
24,25 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
26, 27 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
28,29 typ komunikaéniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
30, 31 hodnota teploty pro regulaci 0 .. 300 tj. 0 .. 300°C
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KTR verze Z2

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 2. stuperi 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

45 hystereze mezi vypinaci a ga’pinaci hodnotou teploty

’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
16, 17 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
18,19 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
20, 21 typ komunikaéniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
22,23 vypinaci hodnota teploty 1. stupert 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

KTR verze Z3

adresa vyznam parametru

2,3 vypinaci hodnota teploty 2. stuperi 0 .. 300 tj. 0 .. 300°C

45 hystereze mezi vypinaci a ’za'pinaci hodnotou teploty

’ 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C

6,7 posuv mérené teploty A 0 .. 200 odpovida -25°C .. +25°C
16, 17 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
18, 19 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
20, 21 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
22,23 vypinaci hodnota teploty 1. stupern 0 .. 300 tj. 0 .. 300°C
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8.2 Provozni parametry regulatoru baspelin RPS

RPS verze K1

adresa vyznam parametru

2,3 zadana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
16, 17 regulacni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
18, 19 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
20, 21 regulacéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
46, 47 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
48, 49 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd

RPS verze K2

adresa vyznam parametru
2,3 zadana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
4,5 vypinaci hodnota teploty 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C

hystereze mezi vypinaci a zapinaci hodnotou teploty

6.7 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C
18, 19 regulacni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
20, 21 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
22,23 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
48, 49 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
50, 51 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
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RPS verze K3

adresa vyznam parametru
2,3 z&dana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
4,5 vypinaci hodnota teploty 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
6,7 vypinaci hodnota teploty v pfedkomore 0 .. 130 tj. 0 .. 1300°C

hystereze mezi vypinaci a zapinaci hodnotou teploty

8.9 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C
10. 11 hystereze mezi vypinaci a zapinac’i rjodnotou teploty v pfedkomore
’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C
16, 17 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
18, 19 regulacni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
20, 21 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
46, 47 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
48, 49 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
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RPS verze R1, R3, R5
adresa vyznam parametru
z&dana hodnota tlaku pro regulaci
23 R1:0..2501.0 .. 2,50MPa
’ R3:0..200 . 0 .. 200kPa
R5:0..1001.0 .. 1,00MPa
vypinaci hodnota tlaku
45 R1:0..2501.0 .. 2,50MPa
’ R3:0..200 . 0 .. 200kPa
R5:0..1001.0 .. 1,00MPa
6,7 vypinaci hodnota teploty spalin 0 .. 400 tj. 0 .. 400°C
hystereze mezi vypinaci a zapinaci hodnotou tlaku
89 R1:0..49tj. 0,01 .. 0,50MPa
’ R3:0..49tj. 1 .. 50kPa
R5:0..49tj. 0,01 .. 0,50MPa
1011 hystereze mezi vypinaci a zapinaci hodnotou teploty spalin
’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C
20, 21 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
22,23 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
24,25 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
50, 51 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
52,53 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
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RPS verze R2
adresa vyznam parametru
2,3 z&dana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
4,5 vypinaci hodnota teploty 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
6,7 vypinaci hodnota pratoku 0 .. 249 tj. 1 .. 250m>/h
8 9 hystereze mezi vypinaci a ,za'pinaci hodnotou teploty
’ 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C
10, 11 hystereze mezi vypinaci a’zgpinaci hoadnotou pritoku
0 .. 49 odpovida 1 .. 50m~/h
18, 19 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
20, 21 regulacni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
22,23 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
48, 49 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
50, 51 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
RPS verze R4
adresa vyznam parametru
2,3 zadana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
4,5 vypinaci hodnota teploty 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
6,7 vypinaci hodnota teploty v mistnosti 0 .. 100 odpovida -30 .. +70°C
8 9 hystereze mezi vypinaci a ’za’pinaci hodnotou teploty
’ 0 ..49 odpovida 1 .. 50°C
10 11 hystereze mezi vypinaci a zapinlaclzi hodnotou teploty v mistnosti
’ 0..9 odpovida 1..10°C
22,23 regulaéni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
24,25 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
26, 27 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
52,53 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
54,55 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
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RPS verze S2
adresa vyznam parametru
2,3 z&dana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 200 tj. 0 .. 200°C
4,5 regulacni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
6,7 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
8,9 regulacéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
34, 35 adresa pro prfenos RS-485 0 .. 99
36, 37 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
38, 39 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
RPS verze S4
adresa vyznam parametru
2,3 zadana hodnota teploty pro spinani sekce 1 0 .. 100 odp. -30 .. +70°C
4,5 zadana hodnota teploty pro spinani sekce 2 0 .. 100 odp. -30 .. +70°C
6,7 zadana hodnota teploty pro spinani sekce 3 0 .. 100 odp. -30 .. +70°C
8,9 z&dana hodnota teploty pro spinani sekce 4 0 .. 100 odp. -30 .. +70°C
10. 11 hystereze mezi vypinaci a zapinaci hognotou teploty pro vSechny
’ sekce, 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C
12,13 posuv mérené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
14,15 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
16, 17 posuv méfené teploty C 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
18, 19 posuv méfené teploty D 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
20, 21 posuv méfené teplotyE 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
22,23 posuv méfené teploty F 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
48, 49 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
50, 51 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 5 odpovida 0,3 .. 9,6kBd
52, 53 typ komunikacniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
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RPS verze V1

adresa vyznam parametru

2,3 z&dana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

4,5 vypinaci hodnota teploty 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

6. 7 hystereze mezi vypinaci a ’za'pinaci hodnotou teploty

’ 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C

8,9 posuv mérené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
10, 11 posuv méfené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
12,13 posuv méfené teploty C 0 .. 80 odpovida -20°C .. +20°C
14,15 regulacni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
16, 17 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
18, 19 regulaéni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
44,45 adresa pro prenos RS-485 0 .. 99
46, 47 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
48, 49 typ komunikaéniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3

40



baspelin KTR, RPS
RPS verze V2

adresa vyznam parametru
2,3 zadana hodnota teploty pro spinani bojleru 1 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
4,5 zadana hodnota teploty pro spinani bojleru 2 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
6,7 zadana hodnota teploty pro spinani bojleru 30 .. 150 tj. 0 .. 150°C
8,9 zadana hodnota teploty pro spinani bojleru 4 0 .. 150 1j. 0 .. 150°C

10. 11 hystereze mezi vypinaci a zapinaci h’od'notou teploty pro vSechny

’ bojlery, 0 .. 49 odpovida 1 .. 50°C

12,13 posuv mérené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

14,15 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

16, 17 posuv méfené teploty C 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

18, 19 posuv méfené teploty D O .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

20, 21 posuv méfené teplotyE 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

22,23 posuv méfené teploty F 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

48, 49 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99

50, 51 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd

52, 53 typ komunikacniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3

RPS verze V3

adresa vyznam parametru
2,3 z&dana hodnota teploty pro regulaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C
4,5 posuv méfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
6,7 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
8,9 posuv méfené teploty C 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

10, 11 regulacni konstanta 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0

12,13 regulaéni konstanta 2 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5

14,15 regulacni konstanta 3 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0

40, 41 adresa pro prfenos RS-485 0 .. 99

42,43 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd

44,45 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
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RPS verze V4
adresa vyznam parametru
2,3 z&dana hodnota teploty pro regulaci topeni kotelny 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

4,5 zadana hodnota teploty v rozdélovaci 0 .. 150 tj. 0 .. 150°C

6,7 posuv mérené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

8,9 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
10, 11 posuv méfené teploty D 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
12,13 posuv mérené teploty E 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
14,15 regulacni konstanta 1 (topeni kotelny) 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
16, 17 regulacni konstanta 2 (topeni kotelny) 0 .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
18, 19 regulaéni konstanta 3 (topeni kotelny) 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
20, 21 regulacni konstanta (rozdélovac¢) 1 0 .. 99 odpovida 0,1 .. 10,0
22,23 regulacni konstanta 2 (rozdélovac) O .. 99 odpovida 5 .. 500, krok 5
24,25 regulacni konstanta 3 (rozdélovac) 0 .. 200 odpovida 0,0 .. 20,0
50, 51 adresa pro pfenos RS-4850 .. 99
52,53 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
54,55 typ komunika&niho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3

RPS verze V5

adresa vyznam parametru

2,3 posuv mérfené teploty A 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C

4,5 posuv mérené teploty B 0 .. 200 odpovida -10°C .. +10°C
30, 31 adresa pro pfenos RS-485 0 .. 99
32,33 rychlost pfenosu RS-485 0 .. 6 odpovida 0,3 .. 19,2kBd
34, 35 typ komunikaéniho protokolu O .. 2 odpovida typ 1 .. typ 3
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