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VsSeobecny popis

Regulator baspelin MRP je elektronické
zarizeni urCené pro méfeni a indikaci
analogovych veli¢in a pro fizeni malych
regulacnich okruhl. Mdze plnit funkce méfici a
indikacni  jednotky, limitniho  regulatoru,
klouzavého regulatoru vykonu, teploty, tlaku,
polohy atd. Konkrétni aplikace je uréena
zapojenim vstupni  Casti a pouzitym
programovym vybavenim.

Jednotka MRP obsahuje tfi releové
vystupy (jeden spole€ny pdl) a jeden analogovy
vstup, ktery muze byt uzplsoben na méfeni
teploty pomoci snimacu Pt100, méfeni polohy
pomoci odporového vysilace 100 az 300W nebo
méfeni napétovych a proudovych signald,
pfepocitanych na odpovidajici méfenou veli€inu
(teplota, tlak, poloha, vySka hladiny atd.).

Konstrukéné je jednotka feSena jako
panelovy pfistroj 48x48x90mm, urleny pro
zabudovani do pfedni stény rozvadéce. Na Celni
sténé jsou tfi segmentovky pro zobrazeni
méfenych a zadavanych dat a menu pro
zadavani, tfi indikagni svitivé diody pro pomocné
zobrazeni a tfi ovladaci tlagitka. Vstupni
bezSroubové konektorové svorky jsou na zadni
sténé pfistroje.

Vstupni signaly:
e odporovy platinovy teplomér Pt100,

e odporovy snimaé polohy nebo tlaku 100 az
300W ,

e proudovy snimac€ tlaku, teploty, hladiny,
pratoku atd. 0..20mA, (4..20mA),

e napétovy 0..10V (0..1V, -1V..1V atd.).

Popis ¢innosti regulatoru

Vstup jednotky slouzi k méfeni vstupniho
signalu 0 (4) az 20mA prepocteny na méfenou
veliinu v rozsahu 0 - 1,00 az 9,99 nebo 0 - 10,0
az 99,9 nebo 0 - 100 az 999. Podle nastaveni
mlze jednotka pracovat jako regulator se
skokovou nebo modulujici (tfistavovou) regulaci.
Pfi nastaveni konstanty RG1 na 0, bude jednotka
pracovat jako limitni regulator, Tj. relé Re 1 je
sepnuto do dosazeni Z&dané hodnoty

regulované veli¢iny. K opétovnému sepnuti
dojde pfi poklesu regulované veli€iny proti
zadané o diferenci TDF (regulovana veli¢ina
nesmi prekroCit zadanou). Relé Re2 spina pfi
prekroCeni zadané hodnoty o diferenci TDF a
rozpina pfi poklesu skute¢né regulované veli€iny
na zadanou (regulovana veli¢ina nesmi klesnout
pod zadanou).

Pokud je konstanta RG1 > 0, je
nastavena tfistavova regulace vykonu. Relé Re2
snizuje vykon, Re1 zvySuje vykon. Parametry
regulace jsou urCeny tfemi regulacnimi
konstantami. Konstanta RG1 uréuje délku
regulaéniho zasahu (dobu chodu servopohonu) v
sekundach pro regulaéni odchylku 1 resp 0,1
resp. Konstanta RG2 urCuje prodlevu v
sekundach mezi jednotlivymi  regulaénimi
zasahy. Konstanta RG3 uréuje derivaéni slozku
regulace, udava s jakou vahou koriguje aktualni
Casova zména regulované veli€iny regulaéni
odchylku.

Pokud je skute¢na hodnota regulované
veliCiny nizSi nez nastavena vypinaci hodnota
regulator sepne tfeti relé - povel zafizeni
(hofaku) pro provoz. Pfi pfekroCeni nastavené
meze relé rozepne. Pokud skute¢na hodnota
poklesne pod nastavenou Zzadanou vypinaci

hodnotu o diferenci TDF, tfeti relé opét sepne.
Vypinaci hodnota je dana nastavenim kA
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Obsluha regulatoru baspelin

MRP

Prehled indikacnich a ovladacich
prvki

Funkce tlacitek

Rucéni

Tlacitko ..
rezim

Aut.
rezim

Menu

Nastaveni

shizovani
vykonu

(zavirani
ventilu)

snizovani
Zadané
hodnoty

pfechod
na
predchozi
polozku

snizovani
hodnoty

zadavané
veli€iny

zvySovani
vykonu
(otvirani
ventilu)

zvySovani

zadané
hodnoty

prechod
na
nasledujici
poloZku

zvySovani
hodnoty

zadavané
veli¢iny

prepnuti
do rezimu
AUTOMAT

prepnuti
do reviirrv\u
RUCNE

vybér
polozky
menu

potvrzeni
zadavané
hodnoty

Zapnuti /
vypnuti
hofaku

navrat do
zakladniho
rezimu

prechod
do MENU

................... indikace sepnuti relé pro
snizovani vykonu (provoz na Zmeéna rezimu ovladani
minimalni vykon),
?Jts::m hrgfzgfur;u“ tretiho  relé Rezimy automaticky a ru¢né se pfepinaji
pomoci tlacitka @: V automatickém rezimu
................... indikace sepnuti relé  pro (kontrolka & nesviti) kratkym stiskem (na dobu
zvy$ovani vykonu (provoz na kratSi nez 2s) se pfepneme 2z reZimu
maximalni vykon), automaticky do reZimu ru¢né (kontrolka (7 sviti).
blikani: rozepnuti tretiho relé V ruénim rezimu (kontrolka & sviti) se

(vypnuti hofaku)

kratkym stiskem (na dobu kratSi nez 2s)
pfepneme do rezimu automaticky (kontrolka (%

-------------------- trvaly svit: provoz ruéné nesviti). V ruénim rezimu je mozné tlacitky ® a
blikani -~ pomalé:  nastaveni @ oviadat vykon hofaku (polohu ventilu).
Zadané hodnoty Tlagitk ® 1443 6 Re2 s
blikani rychlé: MENU nebo acltkem se ovlada relé Re2 (méné),

nastavovani servisnich hodnot

tlagitkem @ se ovlada relé Re1 (vice). Dlouhym

stiskem (na dobu deli nez 2s) tlaCitka © se
pfepind stav relé Re3 (provoz hofaku).
Rozepnuti tfetiho relé je indikovano blikanim
kontrolek 1 a 2 (pfi sepnuti relé Re1 a Re2
kratkym zhasnutim, pfi jejich rozepnuti kratkym
rozsvicenim). Funkce vypnuti tfetiho relé pfi
prekroéeni vypinaci teploty je v Cinnosti i v
ruénim rezimu, t.j. pokud je skute€¢na teplota
vySsSi nez zadana, nelze relé Re3 sepnout ani
v ruénim rezimu.

Po zapnuti napadjeni je pristroj vzdy
v reZzimu automatickém.
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Nastaveni zadané hodnoty -0t |regulaéni konstanta 1
teploty pro regulaci -0 2 | regulagni konstanta 2
p .
Do rezimu zadavani zadané hodnoty rL3 | regulani konstanta 3
teploty pifejdeme z automatikého rezimu stiskem mHR | zadani rozsahu horniho konce méfeni

tlagitka ® nebo @) nebo stiskem tlagitka © na
dobu delSi nez 2 sekundy. Rozblika se kontrolka

. Tlacitky ® a @ |ze zadanou hodnotu ménit
v mezich 0 az 999 resp 99,9 resp 9,99 s krokem
1. PFi delSim stisku tladitka se natavovana
hodnota za¢ne ménit automaticky. Nastavena

hodnota se zapiSe do paméti stiskem tlacitka ©.
SoucCasné se piejde do normalniho provozniho
stavu. Pokud v rezimu nastavovani po dobu 10
sekund neni stlaeno zadné  tladitko,
nastavovaci rezim se ukonéi, bez zapisu
hodnoty do paméti.

Nastaveni dalSich parametrt

Do rezimu nastavovani ostatnich
provoznich parametr( lze pfejit nasledujicim
zpusobem: nejprve  pfejdeme  postupem
popsanym v pFfedchozim odstavci do rezimu
nastavovani Zadané hodnoty. Poté opét na 2s
stiskneme tlagitko @. Zobrazi se prvni polozka
menu. Tlacitky ® a @ se Ize pohybovat v
menu. Tlagitkem @ se prejde do nastaveni
pfislusné veli€iny (kromé& prvni volby, kdy se
stlagenim tlacitka @ ukon&i zadavani a prejde
se pfimo do normalniho rezimu). Zadavanou
veliinu Ize pak ménit pomoci tladitek ®a@y
mezich danych programem. Po stisku © se
zapiSe nastavena hodnota do paméti a prejde se
na dalsi polozku menu. Nechceme-li
zaznamenat nastavenou hodnotu, muzeme
stisknout a podrzet @ na dobu delsi nez 2s.
Jednotka pfejde do menu bez zapisu nastavené
hodnoty. ReZim zadani se automaticky ukonci
pokud 25s neni stlateno zadné tlacitko.

Menu |Zadavana hodnota

oakE poloha desetinné tecky

- konec zadavani, navrat do
normalniho rezimu

‘ zadani vypinaci hodnoty regulované
' |veliginy

LAF zadénfdife’rengg vypinaci hodnoty
Lo regulované veliginy

EP |zadani posuvu

4 volba hodnoty dolniho konce
M0 | ystupniho signalu

= - Ukonéeni zadavani a navrat do
normalniho rezimu.

£ | -2zadani vypinaci hodnoty regulované

veli€iny. Pfi dosazeni této hodnoty je rozepnuto
relé Re3 (odstaveni hofaku do klidu). K jeho
novému sepnuti dojde pfi poklesu regulované

veli&iny pod vypinaci hodnotu o diferenci & o
(viz nasledujici bod). Vypinaci hodnotu Ize
nastavit v rozsahu 0 az maximalni hodnota
rozsahu méreni.

EdF - zadani diference spinani relé. K
odstaveni hofaku dojde pfi pfekroCeni nastavené
vypinaci hodnoty, k jeho novému sepnuti dojde

pfi poklesu skutedné hodnoty o EdF proti
vypinaci hodnoté. V pfipadé, Ze je regulaéni
konstanta ~ {1 (=0, t.j. je nastaveno skokové
fizeni vykonu, diference EdF uréuje i spinani
relé Re1 a Re2. Relé Re1 rozepne pfi dosazeni
zadané hodnoty. Pokud skute¢na hodnota reg.

veliCiny klesne o diferenci tdF,reIé Re 1 opét
sepne (hlidani prekroCeni nastavené hodnoty).
Relé Re2 rozpina, pokud je skuteCna hodnota
reg. veli¢iny niZz8i nez Zadana. K jeho sepnuti
dojde, pokud skute€na hodnota reg. veliCiny
stoupne nad Zadanou o diferenci &£ dF (hlidani
podkroceni nastavené hodnoty). Teplotni
diferenci Ize nastavit v rozsahu 1 az 50 resp 0,1
az 5,0 resp 0,01 az 0,50.

£ {P - zZadani posuvu. Pokud se skutena
méfend hodnota liSi od udaje na displeji Ize
tlacitky ® a @ nastavit tuto na displeji a po
stisku tlagitka @ se korekce zapiSe do paméti.

rod- Regulacni konstanta - velikost zasahu.
Lze ji nastavit v mezich 0,1 az 10,0. Je to doba
chodu servopohonu v sekundach pro regulaéni
odchylku 1 resp 0,1 resp 0,01.
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rhc - Regulaéni konstanta - doba prodlevy
mezi regulacnimi zasahy. Zadava se v rozsahu 5
az 500 s krokem 5 sekund.

L3 - Regulacéni konstanta - vliv Casové
derivace mérené veli€iny. Zadava se v rozsahu
0,0 az 20,0. Udava nasobitel rozdilu mérené
veliCéiny mezi jednotlivymi zasahy, kterym se
koriguje skute€na hodnota pfi vypoltu nového
regulaéniho zasahu.

] s s v , ,
ARR - Zadani rozsahu meéreni. Pomoci

tiacitek ® a @ nastavime na displeji hodnotu,
ktera odpovida rozsahu méreni 20mA a stiskem

tlaitka © zapiSe do paméti.

EP - zadani polohy desetinné tecky. Je
mozno zvolit zobrazeni X,XX nebo XX,X nebo
XXX. Tato volba ovliviiuje zobrazni skuteéné

méfene veli¢iny, £ ::dF, EPanfAh.

dno - Volba dolniho konce vstupniho
signalu 0 nebo 4 mA.



Technicka data

Rozméry (SxVxH) 48 x 48 x 90 mm
Napajeni 12V 50 Hz, 12V ss
Pfikon 2 VA

Spinaci schopnost 3 A pfi 230 V 50Hz
Vstupni signal 0(4) az 20mA

Kryti IP40 pfi montazi do panelu

Plsobeni typu 1B

Znecisténi prostredi normalné znecisténé

Rozsah pracovnich teplot 0az +60 °C

Svorkové schema pripojeni jednotky MRP

KONTAKTY RELE KRESLENY ~ Rel Re2 Re3
V KLIDOVE POLOZE [
\. \ \,
[ [ [
c|C c|cfcjcj|jc|c
1 2 3] 4 516 |7 8
a —
2| o2 o| &
o = > =
<| 2 2| = =5
- Z 2| 2| 2 52
0(4)- 20mA 2| =| 8| w a0
REGULOVANA 2 2| 2| 3 <
VELICINA ol 3| 2| w =~
@l Jl 2| 2
S| Z| | 2
R| 5| N| &
RG2+|RG2- [DO__|L
AUTOMATIKA MA-2 4314414519 23| 24
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Rozmérovy nacrtek

[0 Q]

POHLED ZEZADU

90

OTVOR V PANELU 43x43 mm
TLOUSTKA PANELU 1 AZ 10 mm

Zpusob regulace podle nastaveni konstant

| MNastaveni RG3=0 | | Mastaveni RG3=1 |
Tl T
T1-TDF [
/ s \
=
34 oy,
T(zadana) *’{7 g\ SEE
|—~J J |
<]
5 /7
[ — /
= = = /l
_
Rel Nl
Re2 ] ] 1 (]
Red |
RG2 RG2 RG2 RG2 RG2 |RG2 RG2 RG2| |RG2||RG2 RG2 |RG2
e - [ "+ - e - - -
1 2 3 4 A i) 7 8 2] 10 1 12 13 14

Doba chodu serva [s]=RG1x AT,  AT=Tzadana) - (T + (T - Tineny 1 X RG3)
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Spinani relé pri skokové regulaci (Rg1=0)

| Nastaveni RG1=0 |
T N\
T1-TDF / /t"
T(zadana)+TDF L~
I
Tiiadana)

I
T(adana)-TDF \ /
T e SN

|

Tabulka servisniho nastaveni:

Provedl

Tovarni nast.
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Baspelin, s.r.0.
Halkova 10
614 00 BRNO
tel. + fax: 545 212 382
tel.: 545212614
e-mail: info@baspelin.cz

http://www.baspelin.cz
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