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Vseobecny popis

Regulator baspelin KTR2 je elektronické
zafizeni urCené pro méfeni a indikaci dvou
analogovych veli¢in a pro fizeni malych regulacnich
okruhi. Muze plnit funkce méfici a indikacni
jednotky,  limitniho  regulatoru,  klouzavého
regulatoru vykonu, teploty, tlaku, polohy atd.
Konkrétni aplikace je ur¢ena zapojenim vstupni ¢asti
a pouzitym programovym vybavenim. Jednotka KTR
obsahuje tii releové vystupy (kazdy s jednim
prepinacim kontaktem) a dva analogové vstupy, které
mohou byt uzplisobeny na méfeni teplot pomoci
snimaci Pt100, méfeni poloh pomoci odporovych
vysilac¢i 100 az 3000hm nebo méfeni napétovych a
proudovych signalli, pfepocitanych na odpovidajici
meétenou veli¢inu (teplota, tlak, poloha, vyska
hladiny atd.).

Konstrukéné je jednotka feSena jako
panelovy pfistroj 96x48x175mm, uréeny pro
zabudovani do predni stény rozvadéce. Na celni
sténé jsou tii segmentovky pro zobrazeni méfenych a
zadavanych dat a menu pro zadavani, Sest
indikaénich svitivych diod pro pomocné zobrazeni a
tii ovladaci tlacitka. Vstupni bezSroubové svorky
jsou na zadni sténé piistroje.

Jednotka obsahuje komunika¢ni kanal RS-
485 pro pfipojeni jednotky k automatice horaku MA-
2, MA-3 nebo k nadtizenému pocitaci.

Typ vstupniho signalu a zpisob fizeni lze
sestavit podle piani odbératele.

Mozné vstupni signaly:
e odporovy platinovy teplomér Pt100,
e odporovy snima¢ polohy nebo tlaku 100 az
300W ,
e proudovy snimac tlaku, teploty, hladiny, pritoku
atd. 0..20mA, (4..20mA),

e nap&tovy 0..10V (0..1V, -1V..1V atd.).

Popis funkce

Regulator KTR2 obsahuje dva regulacni
okruhy, pfic¢emz prvni ma volitelny zptsob regulace:
modulujici tfistavovou regulaci nebo skokovou
regulaci. Zpusob regulace je dan nastavenim
reguladni konstanty RG1. Druhy regulaéni okruh je
vzdy skokova regulace.

Modulujici regulace, prvni okruh (RG1>0):

Regulator spina vystupni rel¢, pomoci nichz
plynule tidi vykon hotéku (otvirani / zavirani ventilu)
tak, aby byla dosazena zddana hodnota regulované
veli¢iny. Parametry regulace jsou urceny tfemi
reguladnimi konstantami. Konstanta RG1 ur¢uje délku
regulaéniho zasahu (dobu chodu servopohonu) v

sekundach pro jednotkovou regulacni odchylku.
Konstanta RG2 uréuje prodlevu v sekundach mezi
jednotlivymi regulaénimi zdsahy. Konstanta RG3
uruje derivacni slozku regulace, udava s jakou
vahou koriguje aktualni ¢asova zména regulované
veli¢iny regulaéni odchylku.

Skokova regulace, prvni okruh (RG1=0):

Relé Rel(©) sepne kdyz skute¢na hodnota
regulované veliCiny pfekro¢i nastavenou zadanou o
diferenci TDF (PDF), rozepne pfi poklesu skute¢né
hodnoty regulované veli¢iny pod zddanou hodnotu.
Tento vystup se da vyuzit tam, kde se hodnota
regulované veli¢iny hlidd zhora, napf. spinani
chlazeni, odpousténi hladiny a.t.d.Relé Re2(®P)
sepne kdyz skutetna hodnota regulované veliiny
poklesne pod nastavenou nastavenou zadanou o
diferenci TDF (PDF), rozepne kdyz skutecna
hodnota regulované veli¢iny dosahne zadanou
hodnotu. Tento vystup se da vyuzit tam, kde se
hodnota regulované velic¢iny hlida zdola, napf.
zvySeni vykonu na maximum, spinani topeni,
dopliiovani hladiny a.t.d.

Skokova regulace, druhy okruh:

Relé Re3 je sepnuto pokud je skutecna
teplota nizsi nez nastavena vypinaci hodnota T2 (P2).
Pokud piekroci skutecna teplota nastavenou mez T2
(P2), relé Re3 rozepne. K opétovnému sepnuti relé
Re3 dojde pti poklesu skutecné teploty o diferenci
TDF (PDF). Pokud je vypinaci hodnota dana
kladnym ¢islem, reprezentuje toto CcCislo ptimo
vypinaci hodnotu. Pokud je vypinaci hodnota dana
zapornym cislem, je vypinaci hodnota dana posunem
(diferenci) o tuto nastavenou hodnotu od Zzadané
regulované hodnoty (pouzit tam, kde se ¢asto méni
hodnota Zzadané regulované veliCiny, a vypinaci
hodnota nesmi prekorcit zadanou o dany rozdil, napf.
susicky, pekaiské pece a.t.d.). U verzi T07 a T27 lze
vypinaci teplotu adat pouze stalou hodnotou.

Vypinaci funkce relé Re3 je v Cinnosti i v
rucnim reZimu!

Komunikacéni kanal RS-485 zdvojuje funkci
vystupnich relé, navic vysila signal pro vypnuti
zatizeni (komunikacni protokol automatiky baspelin
MA-2 nebo baspelin MA-3). Pokud je sepnuto relé
Rel, dava regulator prostfednictvim sériové linky
povel zatizeni (hotaku) pro snizovani vykonu. Pokud
je sepnuto relé Re2, dava regulator prostfednictvim
sériové linky povel zafizeni (hotdku) pro zvySovani
vykonu. Pokud je sepnuto relé Re3, dava regulator
prostfednictvim sériové linky povel zafizeni (hotaku)
pro provoz. Pokud relé Re3 rozepne, regulator vysila
opakované povel k odstaveni zafizeni do klidu.
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Rizeni hofdku pomoci sbérnice RS - 485 je
blokovano pfi nastavovani parametrt fidici jednotky
(zddané hodnoty teploty a ostatnich provoznich
parametrtt).

Prehled indika¢nich a ovladacich
prvki

@ . BASPELI

indikace sepnuti relé Rel,
snizovani vykonu (zavirani ventilu)
u klouzavé regulace, prepnuti z
plného vykonu na snizeny pfi
skokové regulaci

indikace sepnuti relé Re2,
zvySovani vykonu (otvirani ventilu)
u verzi sklouzavou regulaci,
prepnuti ze snizeného vykonu na
plny pii skokové regulaci

3 sepnuti relé Re3, provoz (druhy reg.
stupeti)

VSTUP A ....... indikace veli¢iny, méfené prvnim
vstupem

VSTUPB ....... indikace veli¢iny, méfené druhym
vstupem

trvaly svit:.rezim AUTOMATICKY
blikdni pomalé: nastaveni zadané
hodnoty

blikani rychlé: nastaveni provoznich
parametri

AUTOMAT ....

Funkce tlac¢itek pri klouzavé regulaci

Tladitko

Rucéni
rezim

Aut.
reZim

Menu

Nastaveni

©

snizovani
vykonu
(zavirani
ventilu)

prechod
do rezimu
zadavani

zadané
hodnoty

pfechod na
predchozi
polozku

snizovani
hodnoty
zadavané
veli¢iny

zvySovani
vykonu
(otvirani
ventilu)

prechod
do rezimu
zadavani

7adané
hodnoty

prechod na
nasledujici
polozku

zvySovani
hodnoty

zadavané
veliiny

prepnuti do
rezimu
AUTOMAT

piepnuti
do rezimu
RUCNE

vybér
polozky
menu

potvrzeni
zadavané
hodnoty
mimo
kalibraci

sepnuti/roze
pnuti relé
Re3
(provoz)

pfepnuti

do rezimu

NASTA-
VENI

potvrzeni
zadavané
hodnoty
véetné
kalibrace

prepnuti na
zobrazeni
prvniho
vstupu

prepnuti
na
zobrazeni
prvniho
vstupu

pfepnuti na
zobrazeni
druhého
vstupu

piepnuti
na
zobrazeni
druhého
vstupu

prechod

na prvni

polozku
menu
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Funkce tlac¢itek pri skokové regulaci

Tladitko

Rucéni
rezim

Aut.
reZim

Menu

Nastaveni

©

sepnuti/
rozepnuti
relé Rel

prechod
do rezimu
zadavani

zadané
hodnoty

prechod na
predchozi
polozku

snizovani
hodnoty

zadavané
veli¢iny

sepnuti/
rozepnuti
relé Re2

prechod
do rezimu
zadavani

zadané
hodnoty

prechod na
nasledujici
polozku

zvySovani
hodnoty

zadavané
veli¢iny

mozné tlacitky ©,®Pa spinat vystupni relé.
Tlacitkem © se ovlada relé¢ Rel, tladitkem @ se
ovlada relé Re2 a tlacitkem se ovlada relé Re3.
Pii klouzavé regulaci je relé Rel a Re2 sepnuto
pouze po dobu stisku tlacitka, u skokové regulace se
kazdym stiskem tlacitka pfepina stav relé. Stav relé
Re3 se méni kazdym stiskem tlacitka (MAST) | delsim
nez 2 sek (kratky stisk vede k pfepnuti do rezimu
AUTOMAT). Vyjimku tvofi pouze stav, kdy je
skutena hodnota vétsi nez Zzadana pro druhy
regulacni stupen, pak se reléRe3 vzdy automaticky
vypne i v ruénim rezimu.

pfepnuti
do rezimu
AUTOMAT

pfepnuti
do rezimu
RUCNE

vybér
polozky
menu

potvrzeni
zadavané
hodnoty
mimo
kalibraci

Po zapnuti napdjeni je piistroj vidy v
reZimu automatickém.

sepnuti/
rozepnuti
relé Re3
(provoz)

piepnuti

do rezimu

NASTA-
VENI

potvrzeni
zadavané
hodnoty
véetné
kalibrace

piepnuti
na
zobrazeni
prvniho
vstupu

piepnuti
na
zobrazeni
prvniho
vstupu

pfepnuti
na
zobrazeni
druhého
vstupu

piepnuti
na
zobrazeni
druhého
vstupu

Zména indikované veli¢iny

prechod

na prvni

polozku
menu

Po zapnuti se na displeji zobrazuje méfena

hodnota prvniho nebo druhého vstupu (sviti piislusna
kontrolka). Zobrazeni prvniho vstupu pfepneme tak,
ze stiskneme a podrzime tlacitko (AsT) | stiskneme
navic tlacitko © a pak ob¢ tlacitka uvolnime.
Obdobné piepiname na zobrazeni hodnoty druhého
vstupu: stiskneme a podrzime tlacitko (as),
stiskneme navic tlagitko @ a obé tlagitka pustime.

r__r

Zména rezimu ovladani

Rezimy automaticky a ruéné se piepinaji
pomoci tlacitka (NasT). kratkym stiskem (na dobu
krat$i nez 2s) se prepina z rezimu ru¢né (kontrolka
AUTOMAT nesviti) na automaticky (kontrolka
AUTOMAT sviti) a naopak. V ruénim rezimu je

Nastaveni zadané hodnoty pro regulaci

Do rezimu zadavani zadané hodnoty
regulované veliiny piejdeme stlacenim tlacitka ©
nebo @, nebo deldim stiskem tlacitka (delsi
nez 2 sek). Rozblika se kontrolka AUTOMAT (3x za
sek.) spolecné s kontrolkou, ktera indikuje veliinu,
pro kterou se nastavuje zadana hodnota. Tlacitky ©
a @ lze zadanou hodnotu ménit v mezich danych
verzi programu. Po del§im stisku pfislusného tlacitka
se nastavovana hodnota zacne zvySovat ¢i snizovat
automaticky nejprve cca 10x za sekundu, po dalSich
nekolika sekundach jeste rychleji. Nastavend hodnota
se zapiSe do paméti stiskem tlacitka (MAST) | Soucasné
se piejde do normalniho provozniho stavu.

Nastaveni dalSich parametru

Do rezimu nastavovani ostatnich provoznich
parametrt lze pfejit nasledujicim zptisobem: nejprve
pfejdeme postupem popsanym Vv piedchozim
odstavci do rezimu nastavovani zadané hodnoty
teploty. Poté stiskneme a podrzime tlacitko a
stiskneme obé& zbyvajici tlacitka © a @. Nakonec
vSechna tladitka pustime. Zobrazi se prvni polozka
menu, blika kontrolka AUTOMAT (6x za sek.).

Tlacitky © a@® se lze pohybovat v menu.
Tlac¢itkem se pfejde do nastaveni prislusné
veli¢iny (kromé prvni volby —-, kdy se stlatenim
tladitka ukon¢i zadavani a pfejde se ptimo do
normalniho rezimu). Zadavanou veli¢inu Ize pak
meénit pomoci tlacitek © a @ v mezich danych
programem. Po stisku se zapiSe nastavena
hodnota do paméti a piejde se na dalsi polozku
menu. Stiskem vSech tfi tlacitek ukon¢ime zadani
hodnoty bez zapisu do paméti.
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Zakladni menu verzi T01, T03, T05, T07

Zadavana hodnota

konec zadavani, navrat do normalniho
rezimu

Zikladni menu verzi P11, P13, P15, P38, P40

Zadavana hodnota

zadani vypinaci hodnoty teploty

konec zadavani, navrat do normalniho
rezimu

zadani diference vypinaci hodnoty teploty

zadani vypinaci hodnoty tlaku

zadani posuvu teploty

zadani diference vypinaci hodnoty tlaku

regulaéni konstanta 1

regulacni konstanta 1

regulacni konstanta 2

regulacni konstanta 2

regulacni konstanta 3

Zadavana hodnota

konec zadavani, navrat do normalniho
rezimu

zadani vypinaci hodnoty teploty

zadani diference vypinaci hodnoty teploty

zadani posuvu teploty A

zadani posuvu teploty B

regulacni konstanta 1

regulacni konstanta 2

Zadavana hodnota

konec zadavani, navrat do normalniho
rezimu

zadani vypinaci hodnoty tlaku

zadani diference vypinaci hodnoty tlaku

zadani posuvu teploty

regulaéni konstanta 1

regula¢ni konstanta 2

regulacni konstanta 3

regulacni konstanta 3

= - Ukon¢eni zadavani a navrat do normalniho
rezimu

Ec (PE ) - Zadani vypinaci hodnoty.

Pokud je vypinaci hodnota nastavena na kladnou
hodnotu, je pfi dosazeni této hodnoty rozepnuto relé
Re3. K jeho novému sepnuti dojde pifi poklesu
skuteéné hodnoty pod hodnotu £2 — EdF resp P
-PdF.

Pokud je vypinaci hodnota nastavena na
zapornou hodnotu, udava tato hodnota diferenci
vypinaci hodnoty od Zadané regulované, t.j. pokud
skute¢na hodnota prekro¢i zadanou regulacni o tuto
hodnotu, rozepne relé Re3. K jeho novému sepnuti
dojde pti poklesu skuteéné hodnoty o diferenci & dF
resp. PdF . Vypinaci teplotu nelze diferenci zadat u
verzi TO7 a T27.

EdF (P dF ) - Zaddni diference vypinaci hodnoty.

Pro relé Re3 udava pokles skuteéné regulované
veli¢iny po rozepnuti relé Re3 pro jeho opétovné
sepnuti.U skokové regulace udava £2d (PdF)
diferenci pro sepnuti relé Rel a Re2 po jejich
rozepnuti.

ERP _ zudini posuvu teploty (korekce odporu
ptivodu ¢idla Pt100, pfipojeného k prvnimu vstupu).
Presnym teplomérem se zméii skute¢na teplota. Tato
hodnota se tladitky © a @ nastavi na displeji a po
stisku se korekce zapise do paméti.

ELP - Zadini posuvu teploty (korekce odporu
piivodu ¢idla Pt100, pfipojeného k druhému vstupu).
Presnym teplomérem se zméii skute¢nd teplota. Tato
hodnota se tlacitky © a @ nastavi na displeji a po
stisku se korekce zapise do paméti.
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rll - Regulacni konstanta - velikost zasahu.
Pokud je konstanta L { = 0, je navolena skokova
regulace. Pokud konstanta ~ [ { nastavena v mezich
0,1 az 10,0, je navolena modulujici tfistavova
regulace. Konstanta =L { pak udava dobu chodu
servopohonu v sekundéch pro rula¢ni odchylku 1.

roe - Regulacni konstanta - doba prodlevy mezi
regula¢nimi zasahy. Zadava se v rozsahu 5 az 500 s
krokem 5 sekund.

r03- Regulacni konstanta - vliv asové derivace
regulované veli€iny. Zadava se v rozsahu 0,0 az 20,0.
Udava nasobitel rozdilu skuteéné hodnoty
regulované veli¢iny mezi jednotlivymi zasahy,
kterym se koriguje skutecnd hodnota teploty pfii
vypoctu nového regulaéniho zasahu.

RozSifené menu

Pomoci polozek v rozsiteném MENU je
mozno nastavit parametry regulatoru, ke kterym
nema obsluha pfistup. Slouzi ke kalibraci
jednotlivych vstupti (nastaveni rozsahli méfeni) a
parametrit komunika¢niho kanalu RS485. Zapneme-
li pristroj na sit’ pfi stisku tlagitka MAST) je zakladni
menu prodlouzeno o uvedené polozky. Po dvaceti
minutach provozu pfistroje v zakladnim rezimu se
automaticky zru$i moznost piejit na polozky
roz§ifeného menu.

Zadavana hodnota

zadani spodni hodnoty rozsahu vstupu A

zadani horni hodnoty rozsahu vstupu A

zadani spodni hodnoty rozsahu vstupu B

zadani horni hodnoty rozsahu vstupu B

poloha desetinné carky (pouze u verzi
tlakovych nebo u univerzalnich
proudovych vstupt P { nebo Pdc )

adresa prenosu

rychlost pfenosu

typ komunikaéniho protokolu

Rdr - Zaddni adresy zaiizeni na sbérnici RS -
485. Je mozno nastavit adresu od 0 do 255.

bdr - Zadini PFenosové rychlosti. Prenosova
rychlost se zadava v kBd. Mozné hodnoty jsou: 0.3,
0.6,1.2,2.4,4.8,9.6, kBd.

£ L a - Zadini komunikaénino protokolu.

etyp 1 aktivni komunikace pro fizeni automatiky
MA-2,

o typ 2 pasivni komunikace, protokol MA-2,

e typ 3 protokol MA-3.
Pfi komunikaci s automatikou MA-3 pies
kandl B je nutné nastavit pfenosovou rychlost na

9,6kBd a adresu pienosu 92.

Kalibrace vstupu Pt100

Vstupy pro pripojeni teplomérd Pt100 jsou
nakalibrovany jiz pfi vyrobé. Pfislusné volby
RLoblo) a RH ! (bh ) jsou nefunkéni. U
vstupti Pt100 je mozné provést pouze zesouladéni
indikované hodnoty se skute¢nou teplotou pomoci

volby &£ RP (ELP).

Kalibrace ystupu odporového vysilace

servopohonu

RLa, (blo) - Zadini spodni hodnoty polohy,
cejchovani vstupu prevodniku. Servopohonem se
pfislusnd hodnota polohy (0 az 30%) na displeji a
stiskem tlacitka MASTD) delsim nez 2s se zapise do
paméti spolu s idajem A/D pievodniku.

Rh «, bH « - Zadini horni hodnoty polohy,
cejchovani vstupu ptrevodniku. Servopohonem se
vyjede do nejvyssi polohy. Tlacitky ©a® se
nastavi pfislusnad hodnota polohy (70 az 100%) na
displeji a stiskem tlacitka MAST) delsim nez 2s se
zapiSe do paméti spolu s idajem A/D prevodniku

Kalibrace proudového vstupu

Vstupy pro pfipojeni proudovych signalt 0
(4) az 20mA jsou predkalibrovany jiz pfi vyrobé. V
menu je nutné nastavit zptisob zobrazeni (PdP -
polohu desetinné carky), zvolit typ signalu 0 az
20mA nebo 4 az 20mA a pfifadit hodnotu, ktera
odpovida max. méfenému proudu (20mA).

PdP (Pd |, PdC) - Zadini polohy desetinné tecky
pro zobrazeni méfené hodnoty. Je mozno nastavit
zobrazeni typu BHE nebo BHE nebo HBEE.
Nastaveni se vztahuje k zobrazeni méfené hodnoty a

pro nastaveni P {, PdF, ahi (bh o).

RLo, bla - Zadani spodni hodnoty méFeného
signdlu. Jsou mozné dvé volby:

0 - rozsah 0 az 20 mA

1 - rozsah 4 az 20 mA

Rh «, bH « - Zaddini horni hodnoty méieni. Dle
pouzitétho snimace se tlacitky © a @ nastavi
pfislusna hodnota, ktera odpovidd hornimu rozsahu
méfeni (20 mA) na displeji a stiskem tlacitka (asT),
delsim nez 2s se zapise do paméti.
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Kalibrace manometru s odporovym vysilaéem

PdP - Zadani polohy desetinné tecky pro zobrazeni
meéfené hodnoty. Je mozno nastavit zobrazeni typu
HEE nebo BEE nebo BEE. Nastaveni se vztahuje k
zobrazeni méfené hodnoty a pro nastaveni P2,

PdF,ALo (bLo), Rh «(bh o).

RLo, blo - Zadini spodni hodnoty rozsahu
méieni. Na pfipojeném snimaci se nastavime
méfenou veli¢inu v dolnim konci rozsahu méfeni.

Tlacitky © a @ se nastavi pfislusna hodnota na
displeji a stiskem tlacitka MAST) delsim nez 2s se
zapiSe do pameéti spolu s udajem A/D ptevodniku.

Rh 1\, BH « - Zadani horni hodnoty rozsahu méfent,
cejchovani vstupu pfevodniku. Na piipojeném
snimaci nastavime méfenou veli¢inu v hornim konci
rozsahu méteni. Tlacitky © a @ se nastavi prislusna
hodnota polohy na displeji a stiskem tlacitka (AsT),
delsim nez 2s se zapiSe do paméti spolu s udajem
A/D ptevodniku.

Technicka data

I Rozméry (SxVxH) 96 x 48 x 175 mm I

Napajeni

230 V 50 Hz

Prikon

3 VA

Spinaci schopnost

3 A pii 230 V 50Hz

Vstupni signaly

dva analogové vstupy:

teplota:

Pt100

0 (4) az 20mA

0az5 (10)V

poloha:

odporovy vysila¢ 0-100 az 300 Q

- rozsahy:

0 az 100%

tlak:

manometr s vysilacem 0-100 az 300 Q

snimac s vystupem 0 (4) az 20mA

- rozsahy:

0—1.00 az 9.99 (9.99 nebo 999)

hladina:

0 (4) az 20 mA

0az5 (10)V

- rozsahy:

0 az 100%, -500 az +500 mm

Piesnost méreni

1% z rozsahu + 1 digit

Kryti

IP40 pfi montazi do panelu

Pisobeni typu

1B

Znelisténi prostiedi

normalné znecisténé

Komunikac¢ni kanal

RS - 485

Rozsah pracovnich teplot

0 az +60 °C
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Svorkové schéma pripojeni podle
verzi:
Zapojeni vystupnich relé

ZAPOJENI VYSTUPNICH RELE
DVE VYSTUPNI RELE TRIVYSTUPNI RELE
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NAPAJENI MENE vice NAPAJENI MENE ViCE PROVOZ
230V 50Hz  (plny /sni2eny  (provoz) 230V 50Hz (snizeny  (piny
vykon) vykon)  wykon)
Verze P11, P13, P15
@ L Ret Re2  Red KTR2 verze P11, P13, P15
T ; KONTAKTY RELE KRESLENY
il i v KLIDOVE POLOZE
s s|s|s|s|s|s|s|s]|s]|s
LIIN|a|a|s|[s]|7]|a|e]|10|n|[12]13]14]15
Pt100 l 1
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NAPAJENI MENE VICE PROVOZ B A TEPLOTA PROUDOVY
230V 50Hz (sniZeny (plny RS-485 VYSTUP
wykon) wykon) SNIMACE

Verze T01, T03, T05, T07, P01, P03, P05

- Rel Re2  Red KTR2 verze P01, P03, P05
oL (l_\ T01, T03, T04, T05, TO7

] KONTAKTY RELE KRESLENY
\ KLIDOVE POLOZE

s s|s|s|s|s S S 5 S 5
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NAPAJENI MENE  VICE PROVOZ A TEPLOTA SNIMAE TLAKU
230V 50Hz (snizeny  (piny 5-485 NEEO POLOHY

wykon) wykon)
Verze P38
KTR2 verze P38

KOMTAKTY RELE KRESLENY
V KLIDOVE POLOZE

8+ N

Verze T21, T22, T23, T25, T27

KTR2 verze T21, T22, T23, T25,
-l- R?J—\ReZ
[ (.

T27,T205, T222, T207
KONTAKTY RELE KRESLENY
UNSSSSESSSSSSSS
415 |6|7|8|8[10|1M]12]13]14]15
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V KLIDOVE POLOZE
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NAPAJEN| MENE VICE PROVOZ B A
230V 50Hz (sniZeny  (piny RS-485
wykon) wykon)

TEPLOTA A TEPLOTA B

Rozmérovy nacrtek

POHLED ZEFPREDU

165

OTVOR V PANELU 90x43 mm
TLOUSTKA PANELU 1 AZ 10 mm

Ul s S|s|s|s|s5|s5|s8 S S S
3145|6788 |10]1][12 14
NAPAJENI MENE VICE PROVOZ l .l pRgUnouY sulhmc‘,TLAKU
230V 50Hz (snizeny (plny RS-485 VYSTUP MEBO POLOHY
viken) wykon) SHIMACE
Verze P40

KTR2 verze P40

KONTAKTY RELE KRESLENY
V KLIDOVE POLOZE

© L Relr— Re2
0 (l_\
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S|s|s5|s|s|s|s|s|5]|8
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LiNla|als]s s|sg|1w0|1]12]13]1a]15
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NAPAJENI MENE  VICE PROVOZ B A PROUDOVY
230V 50Hz (snifeny  (plny RS-485 VYSTUP m\:?TL;g:A
viken)  wykon) SNIMACE

Ovladani svorek
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Zpisob regulace podle nastaveni konstant
Klouzava regulace

oo
Daoba chodu serval[s] =

| Mastaveni RG3=0 | Nastaveni RG3=1
—
Vypinaci hodnota P
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a
RG1x AT,

AT=Teadana) - (T * (T - Teneny ) X RG3)

RG1x &P, AP=Pgadana - (P + (Pay - Pty 1 x RG3)

Zpisob regulace podle nastaveni konstant
Skokova regulace

‘iypinaci hodnaota

Nastaveni RG1=0 |

|d\ference|

Zadana + diference
I

7 adana regulacni
I

7adana - diference

Rel

Re2

Re3

l Verze regulatorit KTR

Verze | Vstup A Wstup B PouZiti
TO1 J0-150°C (Pt100 | 0-100% /O 100 | Regulace teploty (vstup A), méfeni polohy serva
TO3 J0-300°C /P00 | 0-100% fCV100 | Regulace teploty (vstup A), m&feni polohy serva
TO4 J0-400°C/(Pt100 | 0-100% /O 100 | Regulace teploty (vstup A), méfeni polohy serva
705 |0-500°C / Pti00 | 0-100% /OV100 | Regulace teploty (vstup A), méfeni polohy serva
TO7 |-30 +70°C/Pt100| 0-100% /OV100 Regulace teploty (vstup A}, méfeni polahy serva
T205 J0-50°C/Pt100 | 0-50°C /Pt100 Regulace wystupni teplaty (vstup A), mé&Feni teploty B
T21 J0-150°C (Pt100 | 0-150°C /Pt100 | Regulace wystupni teploty (vstup A), mé&feni teploty B
T217 J0-150°C / PH100 | -30+70°C /Pt100| Regulace wystupni teploty (vstup &), mé&feni teplaty B
T22 |0-150°C/Pt100 | 0-500°C /Pt100 | Regulace wystupni teploty (vstup A), mé&feni teploty B
T222 | 0-200°C / PH100 | 0-200°C /PH100 | Regulace wystupni teploty (vstup &), mé&feni teplaty B
T23 |0-300°C/Pt100 | 0-500°C /PH100 | Regulace wystupni teploty (vstup &), mé&feni teplaty B
T25 |0-500°C/Pt100 | 0-500°C /PH100 | Regulace wystupni teploty (vstup &), mé&feni teplaty B
T27 |-30+70°C/PL100| 0-150°C /PH100 | Regulace wystupni teploty (vstup &), mé&feni teplaty B
T277 |-30 +70°C/PL100| -30+70°C /Pt100| Regulace wystupni teploty (vstup &), mé&feni teplatyB
FO1 JO-150°C/PL100 [ 0-999 /CWV100 | Regulace tlaku (vstup B), m&feni teploty napajeci vady
FO3 J0-300°C/PL100 [ 0-999 /OWV100 | Regulace tlaku (vstup B), m&feni teploty pary
P05 J0-500°C/PL100 | 0-999 /2V100 | Regulace tlaku (vstup B), m&feni teploty spalin
P11 J0-150°C/Pt100 | 0-999 /0.20mA | Regulace tlaku (vstup B), mé&feni teploty napajeci vody
P13 J0-300°C/Pt100 | 0-999 /0.20mA| Regulace tlaku (vstup B), m&feni teploty pary
P15 J0-500°C/Pt100 | 0-999 /0.20mA | Regulace tlaku (vstup B), mé&feni teploty spalin
P38 J0-999/0.20mA |0-100% /OV100 | Regulace tlaku (vstup A), m&feni polohy serva
P40 §0-999/0..20mA | 0-999/ 0..20mA | Regulace tlaku (vstup A}, m&feni univerzalniho signalu
P549§0-999/ 0.20m4& | 0-999 /0.20mA | Regulace dvou ne zavislych tlakd pary
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