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1. Prehled prikazu

Regulator baspelin CPL je standardné vybaven sériovym rozhranim s arovnémi
podle RS-485, umoznujicim obousmérny poloduplexni pfenos Udaji mezi
nadfizenym pocitatem a jednim nebo vice regulatory po dvoudratovém vedeni.
Maximalni pocet pfistroju pfipojenych na vedeni je 32. Parametry pfenosu jsou
pevné dany a s vyjimkou pfenosové rychlosti je nelze ménit: 8 datovych bitd,
suda parita, 1 stop bit, pfenosova rychlost v rozsahu 300 az 9600 Bd.
Komunikace se uskute€nuje pfenosem textovych fetézcu.

Regulator je pfipojen na vedeni jako posluchac, do role vysilae pfechazi
pouze na vyzvu z nadfizeného pocitace. Instrukce vysilané do regulatoru Ize
rozdélit na pfikazy a dotazy. Pfikazy provadi regulator bez odpovédi, na dotazy
odpovida v textovém tvaru. Soubor instrukci je uveden v nasledujicim
prehledu, jejich popis je v nasledujicim odstavci.

AT?x dotaz na hodnotu méfené teploty, vstup x,

CxxxWyyy zadani parametru yyy do paméti CMOS na adrese xxx,

CR?xxx dotaz na zadany provozni parametr CMOS RAM,
DEV? dotaz na typ pfistroje,
DOE konec pfimého ovladani vystupll poc¢itacem (viz OUT),

ExxxWyyy zadani parametru yyy do paméti EEPROM na adrese xxx,
ER?xxx dotaz na zadany provozni parametr EEPROM,

MODx nastaveni provozniho modu regulatoru,
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MOD? dotaz na provozni mod regulatoru,

RST reset regulatoru,

Sxx selekce uc€astnika s odpovidajici adresou xx (0 .. 99),
ST?x dotaz na stav regulatoru, parametr x,

OUTxxx nstaveni vystupl regulatoru (pfimé ovladani pocitacem),
VER? dotaz na verzi programoveho vybaveni regulatoru.

Jednotlivé instrukce vysilané do reguldtoru mohou byt ukonéeny stfednikem (;)
nebo fidicim znakem LF (10D, OAH). Mezi instrukci a pfipadné parametry
muZze byt vioZen libovolny po¢et mezer. Instrukce Ize psat malymi i velkymi
pismeny. Regulator odpovida velkymi pismeny, odpovéd je zakon€ena
sekvenci CR, LF (13D, 10D, resp. ODH, 0AH).

2. Popis prikazu
AT?x dotaz na hodnotu méfené teploty

Parametr x mGze byt v rozsahu 1 .. 9, uzite¢né jsou pouze hodnoty 1 .. 4,7 a 8.
Regulator odpovi vyslanim textové reprezentace Cisla umérného méfené
hodnoté na vstupu 1 (x=1) az 4 (x=4), zakonc¢ené sekvenci CR, LF.

Teplota méfena prvnim vstupem muze byt v rozsahu -30,0 az 70,0.
Udaj méfeny druhym vstupem muze byt v rozsahu 0,0 az 100,0.

Udaj o hodnoté méFené tietim a &tvrtym vstupem zavisi na nastaveni
v rozSifeném menu regulatoru.

Jako oddélovac desetinného mista je pouzita Carka (,).

Pokud je x=7, vySle regulator Zadanou hodnotu teploty pro 1. okruh, pokud je
x=8, vySle regulator Zzadanou hodnotu teploty pro 2. okruh. Format je 0,0 az
70,0.

CxxxWyyy zadani parametru do paméti CMOS RAM

Adresa xxx musi byt v rozsahu 0 az 255. Adresu xxx i hodnotu parametru yyy
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je nutno vysilat jako trojmistné, v pfipadé potieby je nutno uvést i pocatecni
nuly (napf. CO16W002;).

Upozornéni: Rozsah adres 0 az 15 a 252 az 255 CMOS RAM je vyhrazen
pro systém realného éasu a pomocné funkce. Zapis na tyto adresy muze
mit za nasledek ztratu funkce regulatoru.

Pamét CMOS RAM neni ve verzi CER1 vyuzivana.
CR?xxx dotaz na provozni parametr CMOS RAM

Regulator odpovi vyslanim textového fetézce odpovidajiciho Ciselné hodnoté
parametru CMOS RAM na adrese xxx. Odpovéd zakonci sekvenci CR, LF.
Adresa musi byt v rozsahu 0 az 255.

Pamét CMOS RAM neni ve verzi CER1 vyuzivana.

DEV? dotaz na typ pfistroje

Regulator odpovi vyslanim fetézce “CPL “, zakon&eného znaky CR, LF.
ExxxWyyy zadani parametru do paméti EEPROM

Adresa xxx musi byt v rozsahu 0 az 127. Regulator zkontroluje pfi pfijeti tohoto
pfikazu platnost hodnoty yyy (povolené maximum) a provede zapis parametru.
Adresu xxx i hodnotu parametru yyy je nutno vysilat jako trojmistné, v pfipadé
potfeby je nutno uvést i pocateéni nuly (napf. E004W009;).

Rozsah a vyznam jednotlivych parametrd podle adres ukazuje nasledujici
tabulka.

adresa rozsah hodnot vyznam parametru
XXX parametru yyy
000 0..6 rezim provozu 1. okruhu (vétraciho):
0 = vypnuto,

1 = denni program 1,
2 = denni program 2,
3 = denni program 3,
4 = denni program 4,
5 = tydenni program 1,
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adresa rozsah hodnot vyznam parametru
XXX parametru yyy

6 = tydenni program 2.
001 0..6 rezim provozu 2. okruhu (topného):

0 = vypnuto,

1 = denni program 1,

2 = denni program 2,

3 = denni program 3,

4 = denni program 4,

5 = tydenni program 1,

6 = tydenni program 2
002 0..99 regulaéni konstanta RG11 = (yyy+1)/10
003 0..99 regulacni konstanta RG12 = (yyy+1)*5
004 0..200 regulac¢ni konstanta RG13 = yyy/10
005 0..99 regulaéni konstanta RG21 = (yyy+1)/10
006 0..99 regulacni konstanta RG22 = (yyy+1)*5
007 0..200 regulac¢ni konstanta RG23 = yyy/10
008 0..49 necitlivost regulace pro 1. okruh (yyy+1)/10
009 0..49 necitlivost regulace pro 2. okruh (yyy+1)/10
010 0..255 adresa pro komunikaci
011 0.5 pfenosova rychlost

0 =300 Bd,

1 =600 Bd

5 = 9600 Bd
012 0 typ komunikaéniho protokolu - verze CER1

podporuje pouze typ popsany v této pfirucce
013 0..23 denni program 1, Usek 1, za¢atek — hodina
014 0..59 denni program 1, Usek 1, zagatek — minuta
015 0..23 denni program 1, Usek 1, konec — hodina
016 0..59 denni program 1, Usek 1, konec — minuta
017 0..70 denni program 1, Usek 1, Zadana teplota
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adresa rozsah hodnot vyznam parametru
XXX parametru yyy

018-022 denni program 1, usek 2

023-027 denni program 1, Usek 3

028-032 denni program 1, usek 4

033-052 denni program 2, usek 1 .. 4

053-072 denni program 3, usek 1 .. 4

073-092 denni program 4, usek 1 .. 4

093 LOO .. 4 LO = tydenni program 1, reZzim pro pondéli
HI 0..4 HI = tydenni program 2, reZim pro pondéli

094 LOO0.. 4 LO = tydenni program 1, rezim pro Utery
HI 0..4 HI = tydenni program 2, rezim pro utery

095 LOO0.. 4 LO = tydenni program 1, rezim pro stfedu
HI 0..4 HI = tydenni program 2, reZim pro stfedu

096 LOO0.. 4 LO = tydenni program 1, rezim pro ¢tvrtek
HI 0.4 HI = tydenni program 2, rezim pro &tvrtek

097 LOO0.. 4 LO = tydenni program 1, rezim pro patek
HI 0.4 HI = tydenni program 2, rezim pro patek

098 LOO0.. 4 LO = tydenni program 1, rezim pro sobotu
HI 0.4 HI = tydenni program 2, rezim pro sobotu

099 LOO0.. 4 LO = tydenni program 1, rezim pro nedéli
HI 0.4 HI = tydenni program 2, rezim pro nedéli

ER?xxx dotaz na zadany provozni parametr EEPROM

Parametr xxx musi byt v rozsahu 0 az 127. Regulator odpovi vyslanim textové
reprezentace Cisla v rozsahu 0 az 255. Odpovéd zakon¢i sekvenci CR, LF.
Vyznam piec¢tenych hodnot je uveden v pfedchéazejici tabulce.

MODx

nastaveni provozniho modu regulatoru

Ve verzi CER1 nevykonava tento pfikaz zadnou Cinnost.
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MOD? dotaz na provozni mod regulatoru

Regulator odpovi textovym fetézcem odpovidajicim jednomu z &isel 0, 1. Cislu
0 odpovida ruéni rezim regulatoru, Cislu 1 automaticky rezim.

RST reset regulatoru
Po vyslani povelu RST se provede reset regulatoru.
Sxx selekce ucastnika s odpovidajici adresou

Parametr xx muze byt v rozsahu 0 .. 99. Regulator provadi vSechny pfikazy a
odpovida na vSechny dotazy pouze v pfipadé, Ze byl pfedem adresovan
pfikazem Sxx, kde parametr xx musi byt roven jeho nastavené adrese. P¥i
prijeti dalSiho pfikazu Sxx s odliSnym parametrem xx se regulator uvede do
neaktivniho stavu (neaktivniho z hlediska komunikace) a na dal$i pfikazy a
dotazy nereaguije.

ST?x dotaz na stav regulatoru, parametr x

Parametr x mize byt v rozsahu 0 az 9. Regulator odpovi vyslanim Cisla v
rozsahu 0 az 255, jehoZ binarni reprezentace nese podle parametru x
nasledujici informace:

par. x vyznam odpovédi

0 aktualini stav vystupt:

vaha 1 = Re1 (méné okruh 1)
vaha 2 = Re2 (vice okruh1)
vaha 4 = Re3 (provoz okruh1)
vaha 8 = Re4 (méné okruh 2)
vaha 16 = Re5 (vice okruh 2)
vaha 32 = Reb6 (provoz okruh2)

1 stav binarnich vstupt:
vaha 1 = vstup 1
vaha 2 = vstup 2
vaha 4 = vstup 3
vaha 8 = vstup 4
vaha 16 = vstup 5
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VER? dotaz na verzi programového vybaveni

Regulator odpovi vyslanim fetézce oznacujiciho verzi programového vybaveni
(napf. “CER1"). Této informace muaze nadfizeny pocita¢ vyuzit napf. ke
stanoveni méfenych veli€in a jejich rozsahu apod.

3. Casovani prenosu

Po zapnuti se regulator pfepne do funkce posluchace. Po pfijeti zpravy, na
kterou neodpovida (pfikaz), zUstava regulator posluchaéem. Maximaini doba
zpracovani zpravy je 10 ms. Bezprostfedné po pfijeti zpravy, na kterou
regulator odpovida (dotaz), pfepne se do funkce mluvéiho. Odpovéd zacne
vysilat minimalné 10 ms, maximalné 25 ms po pfijeti dotazu. Zpét do funkce
posluchace se pfepne po 5 ms od ukonéeni vysilani odpovédi.

Z divodu zmens$eni vlivu poruch na vedeni se doporucuje, aby se pfekryvaly
doby, po néz jsou jednotlivé pfistroje ve funkci vysilace.

NADRIZENY POCITAC

VYSILANI PRIKAZ . PRIKAZ . DOTAZ PRiKA_Z_
PRIJEM
MAX. 10ms MAX. 5ms;
MIN.1ms) 7} = | A<
H >:l\/IIN.5ms.:<
REGULATOR ' ‘
VYSILANI ;ODPOVEV;
PRIJEM }
MAX. 1ms> <10..25 mg >§5ms<

Pokud programové vybaveni nadfizeného pocitate neumoZziuje zajistit
uvedené Casovani a sbérnice zUstava po urcity ¢as bez buzeni (vSechny
pFistroje na pfijmu), je vhodné kazdy dotaz nebo pfikaz zacinat stfednikem (;).

Pfikazy je mozné sdruzovat do skupin, napf¥. sekvence
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“S1;,AT?1;,

zajisti selekci regulatoru s adresou 1 a vyzada si informaci o hodnoté teploty
méfené prvnim vstupem. Pokud je v takové sekvenci dotaz, mize tam byt
pouze jeden a musi byt na konci sekvence.
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4. Pripojeni regulatord na vedeni
Na jednom vedeni mlze byt pfipojeno maximalné 32 ucastnika (véetné
nadfizeného pocitace). Zpusob pfipojeni nékolika regulatorti ukazuje
nasledujici obrazek.
PREVODNIK
UROVNI CPL CPL
NADRIZENY RS2%2 REGULATOR REGULATOR
POCITAC
RAS‘EBS 33[34] | ] 33 [ 34
'—<:>

10



